
表紙裏表紙

Heavy duty positioner
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DSRseries
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TEL: 031-499-4054
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DSR500
MAX하중　20,000kg

Power　15kW

DSR400
MAX하중　15,000kg

Power　11kW

DSR300
MAX하중　10,000kg

Power　7.5kW

DSR220
MAX하중　7,500kg

Power　3.5kW

DSRseries

성형 금형 할출 조립 공정 수직 인덱스용접공정180도 회전

■ 사용 예

허용 적재 중량

DSR120 DSR300 DSR400
10,000kg 15,000kg2,000kg

175mm 250mm 280mm
Φ290mm Φ700mm Φ900mm
Φ130mm

1/100

Φ380mm Φ500mm Φ630mm

선회(旋回)테이블 높이

DSR500
20,000kg

선회(旋回)테이블 직경

권장 서보 용량

표준 감속비

340mm
Φ1,136mm

0.05mm（r=1,000mm）

1.5kW 7.5kW 11.0kW

출력부 중공 경

반복정도

15.0kW
1/180

■ 라인업

1/120 1/225

DSR160
3,000kg
205mm
Φ375mm
Φ180mm

1/120
2.0kW

DSR220
7,500kg
225mm
Φ500mm
Φ255mm

1/120
3.5kW

DSR160
MAX하중　3,000kg

Power　2.0kW

DSR120
MAX하중　2,000kg

Power　1.5kW

2

DSR       220　  －　   120　    －　      R　  　   1　          H　 　  －　　     B
DSR       300　  －　   120　    －　      R　  　   2　　      V　       －　　 T　M
DSR       500　  －　   225　    －　      R　  　   3　　      H　       －　　 T　B

■ 상품 코드 표

사이즈 감속비 옵션－  －  －형식
모터     커넥터　  설치
위치　　  위치　　　자세

주문예

DSR

120

300
400
500

100

120
180
225

형식 사이즈 감속비

좌측의 표 이외의 감속비의 특주 대응에 대해서는 당사에 문의하여 
주시기 바랍니다

모터 위치

우 (右)
（표준 권장 위치）

좌(左)

R

L

커넥터 위치

본체 안 측

본체 앞 측

출력축 면 측

본체 아래면 측

1

2

3

4

설치 자세

평면 자세

세로 자세

기타

H

V

Z
※오일 실의 성능상 출력축이 
   아래면을 향하는 위치 설정은 되지
   않습니다.

옵션(치수 상세내용은 P9-10）

출력 테이블 면
핀 홀 2개소

하우징
핀 홀 2개소

세로 자세 용
마운트 4개

T

B

M

※DSR500은 평면자세     
전용모델입니다.세로자
세는 불가능 합니다.

※T너트 볼트는    
부속되지 않습니다.

160 120
220 120
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■ 외형도

DSR160

형식 DSR160
축간거리 [mm] 160
감속비*1 i 120(24x5) 

정정격 출력 토크 Ts[N.m] 5,400
모터축 환산 내부관성 모멘트 *2 J[kg.m2] 22.2x10-4

적재 가능 중량 [kg] 3,000
반복정도 [mm] 0.05 (R=1000)
본체중량 [kg] 200
권장 서보용량 *3 kW 2.0

■ 성능사양

■ 회전위치�결정�속도�특성

!

 *1 

 *2 

 *3 





　　감속비는 본체 측 감속비 24와 입력 모터 측 1차 보조 
감속비를 5로 설정한 경우의 값입니다. 상기 이외의 

감속비의 특별 주문 대응에 대해서는 당사에 문의하여 

주십시오. 

　　표안의 관성 모멘트와 모터축을 환산한 부하 관성 
모멘트의 합계가 각 서보 모터의 권장 관성 모멘트를 넘지 

않도록 하여 주십시오.

　　모터를 선정 하실 때는 허용 토크, 모터 드라이브 회생 
저항 사양 등의 요건을 모두 만족시키도록 하여 주십시오.

모터의 장착은 당사에서 합니다. 고객께서 모터의 분리 

교환은 하지 말아 주십시오.

기타 사양에 대하여 상세 검토 때에는 폐사에 문의하여 

주십시오.

 중력 등에 의해 토크가 작용할 경우 반드시 브레이크가 달린

서보 모터를 장착하여 정전 시 등에 출력 테이블이 안전하게

정지하도록 하여 주십시오.

※상세 치수는 본사 홈페이지의 치수 표를 참고하여 주십시오.
※서보 모터는 각 2.0Kw등급의 모터가 취부 가능합니다.
※가이드 키는 부속 됩니다.

배선��배관용�개방부

단면

감속비

할
출
시
간

회전각도

3

■ 외형도

DSR120

형식 DSR120
축간거리 [mm] 120
감속비*1 i 100(20x5) 

정정격 출력 토크 Ts[N.m] 2,400
모터축 환산 내부관성 모멘트 *2 J[kg.m2] 10.3x10-4

적재 가능 중량 [kg] 2,000
반복정도 [mm] 0.05 (R=1000)
본체중량 [kg] 100
권장 서보용량 *3 kW 1.5

■ 성능 사양

■ 회전위치�결정�속도�특성

주의 주의!

 *1 

 *2 

 *3 





　　감속비는 본체 측 감속비 20와 입력 모터 측 1차 보조 
감속비를 5로 설정한 경우의 값입니다. 상기 이외의 

감속비의 특별 주문 대응에 대해서는 당사에 문의하여 

주십시오. 

감속비

　　표안의 관성 모멘트와 모터축을 환산한 부하 관성 
모멘트의 합계가 각 서보 모터의 권장 관성 모멘트를 넘지 

않도록 하여 주십시오.

　　모터를 선정 하실 때는 허용 토크, 모터 드라이브 회생 
저항 사양 등의 요건을 모두 만족시키도록 하여 주십시오.

모터의 장착은 당사에서 합니다. 고객께서 모터의 분리 

교환은 하지 말아 주십시오.

기타 사양에 대하여 상세 검토 때에는 폐사에 문의하여 

주십시오.

 중력 등에 의해 토크가 작용할 경우 반드시 브레이크가 달린

서보 모터를 장착하여 정전 시 등에 출력 테이블이 안전하게

정지하도록 하여 주십시오.

※상세 치수는 본사 홈페이지의 치수 표를 참고하여 주십시오.
※서보 모터는 각 1.5Kw등급의 모터가 취부 가능합니다.
※가이드 키는 부속 됩니다.

출력테이블

고정축

핀홀

서보모터

출력테이블

고정축

�����

핀홀

서보모터

옵션

옵션

�����

마운트취부자리
세로자세만

핀홀

깊이

깊이

키
홈

깊
이

키
홈

깊
이

키홈

이�위치는�세로자세만

감속비

고정축

공
차
범
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정
축
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력
테
이
블
높
이

축력테이블 고정축
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차
범
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축력테이블

배선��배관용�개방부

단면

옵션

할
출
시
간

회전각도

마운트취부자리
세로자세만

핀홀
옵션
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■ 외형도

DSR300

형식 DSR300
축간거리 [mm] 300
감속비*1 i 120(24x5) 

정정격 출력 토크 Ts[N.m] 26,492
모터축 환산 내부관성 모멘트*2 J[kg.m2] 67.5x10-4

적재 가능 중량 [kg] 10,000
반복정도 [mm] 0.05 (R=1000)
본체중량 [kg] 560
권장 서보용량 *3 kW 7.5

■ 성능 사양

■ 회전위치�결정�속도�특성
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주의!

 *1 

 *2 

 *3 





　　감속비는 본체 측 감속비 24와 입력 모터 측 1차 보조

감속비를 5로 설정한 경우의 값입니다. 상기 이외의

감속비의 특별 주문 대응에 대해서는 당사에 문의하여

주십시오.

　　표안의 관성 모멘트와 모터축을 환산한 부하 관성

모멘트의 합계가 각 서보 모터의 권장 관성 모멘트를 넘지

않도록 하여 주십시오.

　　모터를 선정 하실 때는 허용 토크, 모터 드라이브 회생

저항 사양 등의 요건을 모두 만족시키도록 하여 주십시오.

모터의 장착은 당사에서 합니다. 고객께서 모터의 분리

교환은 하지 말아 주십시오.

기타 사양에 대하여 상세 검토 때에는 폐사에 문의하여

주십시오.

 중력 등에 의해 토크가 작용할 경우 반드시 브레이크가 달린

서보 모터를 장착하여 정전 시 등에 출력 테이블이 안전하게

정지하도록 하여 주십시오.

※상세 치수는 본사 홈페이지의 치수 표를 참고하여 주십시오.

※서보 모터는 각 7.5Kw등급의 모터가 취부 가능합니다.

※가이드 키는 부속 됩니다.
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motor:
HG-SR702B
MITSUBISHI

5

■ 외형도

DSR220

형식 DSR220
축간거리 [mm] 220
감속비*1 i 120(24x5) 

정정격 출력 토크 Ts[N.m] 11,860
모터축 환산 내부관성 모멘트 *2 J[kg.m2] 44.8x10-4

적재 가능 중량 [kg] 7,500
반복정도 [mm]  0.05 (R=1000)
본체중량 [kg] 320
권장 서보용량 *3 kW 3.5

■ 성능 사양

■ 회전위치�결정�속도�특성

!

 *1 

 *2 

 *3 





　　감속비는 본체 측 감속비 24와 입력 모터 측 1차 보조

감속비를 5로 설정한 경우의 값입니다. 상기 이외의

감속비의 특별 주문 대응에 대해서는 당사에 문의하여

주십시오.

　　표안의 관성 모멘트와 모터축을 환산한 부하 관성

모멘트의 합계가 각 서보 모터의 권장 관성 모멘트를 넘지

않도록 하여 주십시오.

　　모터를 선정 하실 때는 허용 토크, 모터 드라이브 회생

저항 사양 등의 요건을 모두 만족시키도록 하여 주십시오.

모터의 장착은 당사에서 합니다. 고객께서 모터의 분리

교환은 하지 말아 주십시오.

기타 사양에 대하여 상세 검토 때에는 폐사에 문의하여

주십시오.

 중력 등에 의해 토크가 작용할 경우 반드시 브레이크가 달린

서보 모터를 장착하여 정전 시 등에 출력 테이블이 안전하게

정지하도록 하여 주십시오.
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※상세 치수는 본사 홈페이지의 치수 표를 참고하여 주십시오.

※서보 모터는 각 3.5Kw등급의 모터가 취부 가능합니다.

※가이드 키는 부속 됩니다.
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■ 외형도

DSR300

형식 DSR300
축간거리 [mm] 300
감속비*1 i 120(24x5) 

정정격 출력 토크 Ts[N.m] 26,492
모터축 환산 내부관성 모멘트*2 J[kg.m2] 67.5x10-4

적재 가능 중량 [kg] 10,000
반복정도 [mm] 0.05 (R=1000)
본체중량 [kg] 560
권장 서보용량 *3 kW 7.5

■ 성능 사양

■ 회전위치�결정�속도�특성
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주의!

 *1 

 *2 

 *3 





　　감속비는 본체 측 감속비 24와 입력 모터 측 1차 보조

감속비를 5로 설정한 경우의 값입니다. 상기 이외의

감속비의 특별 주문 대응에 대해서는 당사에 문의하여

주십시오.

　　표안의 관성 모멘트와 모터축을 환산한 부하 관성

모멘트의 합계가 각 서보 모터의 권장 관성 모멘트를 넘지

않도록 하여 주십시오.

　　모터를 선정 하실 때는 허용 토크, 모터 드라이브 회생

저항 사양 등의 요건을 모두 만족시키도록 하여 주십시오.

모터의 장착은 당사에서 합니다. 고객께서 모터의 분리

교환은 하지 말아 주십시오.

기타 사양에 대하여 상세 검토 때에는 폐사에 문의하여

주십시오.

 중력 등에 의해 토크가 작용할 경우 반드시 브레이크가 달린

서보 모터를 장착하여 정전 시 등에 출력 테이블이 안전하게

정지하도록 하여 주십시오.

※상세 치수는 본사 홈페이지의 치수 표를 참고하여 주십시오.

※서보 모터는 각 7.5Kw등급의 모터가 취부 가능합니다.

※가이드 키는 부속 됩니다.
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motor:
HG-SR702B
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5

■ 외형도

DSR220

형식 DSR220
축간거리 [mm] 220
감속비*1 i 120(24x5) 

정정격 출력 토크 Ts[N.m] 11,860
모터축 환산 내부관성 모멘트 *2 J[kg.m2] 44.8x10-4

적재 가능 중량 [kg] 7,500
반복정도 [mm]  0.05 (R=1000)
본체중량 [kg] 320
권장 서보용량 *3 kW 3.5

■ 성능 사양

■ 회전위치�결정�속도�특성

!

 *1 

 *2 

 *3 





　　감속비는 본체 측 감속비 24와 입력 모터 측 1차 보조

감속비를 5로 설정한 경우의 값입니다. 상기 이외의

감속비의 특별 주문 대응에 대해서는 당사에 문의하여

주십시오.

　　표안의 관성 모멘트와 모터축을 환산한 부하 관성

모멘트의 합계가 각 서보 모터의 권장 관성 모멘트를 넘지

않도록 하여 주십시오.

　　모터를 선정 하실 때는 허용 토크, 모터 드라이브 회생

저항 사양 등의 요건을 모두 만족시키도록 하여 주십시오.

모터의 장착은 당사에서 합니다. 고객께서 모터의 분리

교환은 하지 말아 주십시오.

기타 사양에 대하여 상세 검토 때에는 폐사에 문의하여

주십시오.

 중력 등에 의해 토크가 작용할 경우 반드시 브레이크가 달린

서보 모터를 장착하여 정전 시 등에 출력 테이블이 안전하게

정지하도록 하여 주십시오.
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※상세 치수는 본사 홈페이지의 치수 표를 참고하여 주십시오.

※서보 모터는 각 3.5Kw등급의 모터가 취부 가능합니다.

※가이드 키는 부속 됩니다.
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■ 외형도

DSR500

형식 DSR500
축간거리 [mm] 500
감속비*1 i 225(30x7.5) 

정정격 출력토크 Ts[N.m] 73,030
모터축 환산 내부관성 모멘트 *2 J[kg.m2] 252x10-4

적재 가능 중량 [kg] 20,000
반복정도 [mm] 0.05 (R=1000)
본체중량 [kg] 1,800
권장 서보용량 *3 kW 15.0

■ 성능 사양

■ 회전위치�결정�속도�특성
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주의!

 *1 

 *2 

 *3 





　　감속비는 본체 측 감속비 30와 입력 모터 측 1차 보조

감속비를7.5로 설정한 경우의 값입니다. 상기 이외의

감속비의 특별 주문 대응에 대해서는 당사에 문의하여

주십시오.

　　표안의 관성 모멘트와 모터축을 환산한 부하 관성

모멘트의 합계가 각 서보 모터의 권장 관성 모멘트를 넘지

않도록 하여 주십시오.

　　모터를 선정 하실 때는 허용 토크, 모터 드라이브 회생

저항 사양 등의 요건을 모두 만족시키도록 하여 주십시오.

모터의 장착은 당사에서 합니다. 고객께서 모터의 분리

교환은 하지 말아 주십시오.

기타 사양에 대하여 상세 검토 때에는 폐사에 문의하여

주십시오.

 중력 등에 의해 토크가 작용할 경우 반드시 브레이크가 달린

서보 모터를 장착하여 정전 시 등에 출력 테이블이 안전하게

정지하도록 하여 주십시오.

※상세 치수는 본사 홈페이지의 치수 표를 참고하여 주십시오.

※서보 모터는 각 15Kw등급의 모터가 취부 가능합니다.

※가이드 키는 부속 됩니다.
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■ 외형도

DSR400

형식 DSR400
축간거리 [mm] 400
감속비*1 i 180(24x7.5) 

정정격 출력 토크 Ts[N.m] 61,080
모터축 환산 내부관성 모멘트 *2 J[kg.m2] 147x10-4

적재 가능 중량 [kg] 15,000
반복정도 [mm] 0.05 (R=1000)
본체중량 [kg] 1,000
권장 서보용량 *3 kW 11.0

■ 성능 사양

■ 회전위치�결정�속도�특성
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주의!

 *1 

 *2 

 *3 





　　감속비는 본체 측 감속비 24와 입력 모터 측 1차 보조

감속비를 7.5로 설정한 경우의 값입니다. 상기 이외의

감속비의 특별 주문 대응에 대해서는 당사에 문의하여

주십시오.

　　표안의 관성 모멘트와 모터축을 환산한 부하 관성

모멘트의 합계가 각 서보 모터의 권장 관성 모멘트를 넘지

않도록 하여 주십시오.

　　모터를 선정 하실 때는 허용 토크, 모터 드라이브 회생

저항 사양 등의 요건을 모두 만족시키도록 하여 주십시오.

모터의 장착은 당사에서 합니다. 고객께서 모터의 분리

교환은 하지 말아 주십시오.

기타 사양에 대하여 상세 검토 때에는 폐사에 문의하여

주십시오.

 중력 등에 의해 토크가 작용할 경우 반드시 브레이크가 달린

서보 모터를 장착하여 정전 시 등에 출력 테이블이 안전하게

정지하도록 하여 주십시오.

※상세 치수는 본사 홈페이지의 치수 표를 참고하여 주십시오.

※서보 모터는 각 11Kw등급의 모터가 취부 가능합니다.

※가이드 키는 부속 됩니다.
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■ 외형도

DSR500

형식 DSR500
축간거리 [mm] 500
감속비*1 i 225(30x7.5) 

정정격 출력토크 Ts[N.m] 73,030
모터축 환산 내부관성 모멘트 *2 J[kg.m2] 252x10-4

적재 가능 중량 [kg] 20,000
반복정도 [mm] 0.05 (R=1000)
본체중량 [kg] 1,800
권장 서보용량 *3 kW 15.0

■ 성능 사양

■ 회전위치�결정�속도�특성
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주의!

 *1 

 *2 

 *3 





　　감속비는 본체 측 감속비 30와 입력 모터 측 1차 보조

감속비를7.5로 설정한 경우의 값입니다. 상기 이외의

감속비의 특별 주문 대응에 대해서는 당사에 문의하여

주십시오.

　　표안의 관성 모멘트와 모터축을 환산한 부하 관성

모멘트의 합계가 각 서보 모터의 권장 관성 모멘트를 넘지

않도록 하여 주십시오.

　　모터를 선정 하실 때는 허용 토크, 모터 드라이브 회생

저항 사양 등의 요건을 모두 만족시키도록 하여 주십시오.

모터의 장착은 당사에서 합니다. 고객께서 모터의 분리

교환은 하지 말아 주십시오.

기타 사양에 대하여 상세 검토 때에는 폐사에 문의하여

주십시오.

 중력 등에 의해 토크가 작용할 경우 반드시 브레이크가 달린

서보 모터를 장착하여 정전 시 등에 출력 테이블이 안전하게

정지하도록 하여 주십시오.

※상세 치수는 본사 홈페이지의 치수 표를 참고하여 주십시오.

※서보 모터는 각 15Kw등급의 모터가 취부 가능합니다.

※가이드 키는 부속 됩니다.
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■ 외형도

DSR400

형식 DSR400
축간거리 [mm] 400
감속비*1 i 180(24x7.5) 

정정격 출력 토크 Ts[N.m] 61,080
모터축 환산 내부관성 모멘트 *2 J[kg.m2] 147x10-4

적재 가능 중량 [kg] 15,000
반복정도 [mm] 0.05 (R=1000)
본체중량 [kg] 1,000
권장 서보용량 *3 kW 11.0

■ 성능 사양

■ 회전위치�결정�속도�특성
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주의!
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　　감속비는 본체 측 감속비 24와 입력 모터 측 1차 보조

감속비를 7.5로 설정한 경우의 값입니다. 상기 이외의

감속비의 특별 주문 대응에 대해서는 당사에 문의하여

주십시오.

　　표안의 관성 모멘트와 모터축을 환산한 부하 관성

모멘트의 합계가 각 서보 모터의 권장 관성 모멘트를 넘지

않도록 하여 주십시오.

　　모터를 선정 하실 때는 허용 토크, 모터 드라이브 회생

저항 사양 등의 요건을 모두 만족시키도록 하여 주십시오.

모터의 장착은 당사에서 합니다. 고객께서 모터의 분리

교환은 하지 말아 주십시오.

기타 사양에 대하여 상세 검토 때에는 폐사에 문의하여

주십시오.

 중력 등에 의해 토크가 작용할 경우 반드시 브레이크가 달린

서보 모터를 장착하여 정전 시 등에 출력 테이블이 안전하게

정지하도록 하여 주십시오.

※상세 치수는 본사 홈페이지의 치수 표를 참고하여 주십시오.

※서보 모터는 각 11Kw등급의 모터가 취부 가능합니다.

※가이드 키는 부속 됩니다.
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■ 옵션 치수

세로 자세 용 마운트
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 2
0
 

 33 

GL

 20  20 

 280 

 239  82  239  82 

 6
0
 

 4
0
 

 280 

 70 

 35 

 22 

 2
0
 

 20 

 50 

 80 

 8
0
 

GL
 25  25 

 70 

 35 

 22 

 4
5
 

 433  28  334  82 

 375 

 8
0
 

 375 

 55 

 90 

 25 

 2
5
 

 1
0
5
 

주의!





당사 옵션의 마운트를 사용하지 않을 경우는 시판품 
마운트으로 설치 하십시오.

DSR500은 평면 자세 전용 모델입니다. 세로 자세는 
불가능 합니다.

 T너트, 볼트는 시판품을 사용하십시오.

DSR120 DSR160

GL

 12  12

50 50 15 15

53 40

50 50

185 185

161 161

33

15

18

20

125

150 150

125

53 40

2033

15

1
5
 

3
5

1
5

5
0

3
5

3
0

3
0

5
0
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■ 옵션 치수

출력 테이블 핀 홀

DSR220 DSR300

DSR400 DSR500

하우징 핀 홀

DSR120

DSR300 DSR400 DSR500

±0.1225 

±0.1140 

±0.03450 

±0.03280 

4
1
5
 ±

0
.1

2
1
0
 ±

0
.1

2x 16  H7 ±0.1280 

±0.03560 

±0.1155 

±0.03310 

5
3
0
 ±

0
.1

2
6
0
 ±

0
.1

2x 16  H7
345 ±0.1

±0.03690 

6
5
5
 ±

0
.1

2x 16  H7

12  H7        242x

±
0.02

450 

30
°

±0.02

2x  16  H7        32

580 

0.02

250
±0.02

320

30
°

±0.02

2x 16  H7       32

750 

30
°

�������������2x

±
0.02

950 

30
°

DSR160 DSR220

±0.1150 

±0.03300 

3
2
0
 ±

0
.1

2x 12  H7 

DSR120 DSR160

깊이

2x 10  H7        20깊이

깊이

8  H7        162x 깊이

깊이 깊이

관통

관통

2x 10  H7 관통

관통

2x 6  H7 관통

관통

±

30
°

30
°
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■ 옵션 치수

출력 테이블 핀 홀

DSR220 DSR300

DSR400 DSR500

하우징 핀 홀

DSR120

DSR300 DSR400 DSR500

±0.1225 

±0.1140 

±0.03450 

±0.03280 

4
1
5
 ±

0
.1

2
1
0
 ±

0
.1

2x 16  H7 ±0.1280 

±0.03560 

±0.1155 

±0.03310 

5
3
0
 ±

0
.1

2
6
0
 ±

0
.1

2x 16  H7
345 ±0.1

±0.03690 

6
5
5
 ±

0
.1

2x 16  H7

12  H7        242x

±
0.02

450 

30
°

±0.02

2x  16  H7        32

580 

0.02

250
±0.02

320

30
°

±0.02

2x 16  H7       32

750 

30
°

�������������2x

±
0.02

950 

30
°

DSR160 DSR220

±0.1150 

±0.03300 

3
2
0
 ±

0
.1

2x 12  H7 

DSR120 DSR160

깊이

2x 10  H7        20깊이

깊이

8  H7        162x 깊이

깊이 깊이

관통

관통

2x 10  H7 관통

관통

2x 6  H7 관통

관통

±

30
°

30
°
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DSR시리즈 선정 의뢰서
(복사하여 사용하여 주세요)

※는 필수항목입니다.

테이블 직경

구동 워크
부하 조건

테이블 질량

워크(지그)P.C.D

워크 중량/1개

워크 수

총 관성 모멘트※

총 중량※

작업 부하 토크※

마찰 부하 토크※

Unbalace 부하 토크※

굽힘 모멘트※

항목 값 단위

mm
kg

mm

kg
개

kg・m2

kg

N・m

N・m

N・m
N・m

할출시간※

운전 조건

정지시간※

출력 할출각도※

비상 정지시간

비상 정지각도

항목 값 단위

sec.

sec.

deg.

sec.
deg. 할출시간 정지시간

출
력
할
출
각
도

�����

�����

FAX:031-499-4056

기타�희망사항�도면�등

귀 사 명

담 당 자

희 망 납 기

전 화 번 호

메 일 주 소

예정 발주 수

구동 모터※ □당사에 일임　　　□제조 업체 지정 희망(메이커 및 형식)

송신처

11

■ 기종 선정

기종 선정 시에는 아래의 조건을 확인하시고 다음 페이지의 선정 의뢰 시트로 당사에 의뢰하여 주십시오.

１．구동 워크 조건

２．부하 조건

３．운전 조건

적재�되며�회전하는�테이블��지그��기타�
워크�모든�중량�및�관성�모멘트

항목 예

테이블 직경

테이블 중량

워크(지그)P.C.D

워크 수량/1개

워크 수

단위

mm

kg

mm

kg

개

항목 예

총 관성 모멘트

총 중량

단위

kg・m2

kg

항목 예

작업 부하 토크

마찰 부하 토크

Unbalance 부하 토크

굽힘 모멘트

단위

N・m

N・m

N・m

N・m

항목 예

할출시간

정지시간

출력 할출각도

비상 정지시간

비상 정지각도

단위

sec.

sec.

deg.

sec.

deg.

워크�자중�自重���작업에�의해�발생하는��
�차적�부하

운전�조작에서�할출�시간�이동시간�과�
정지�시간�및�출력�할출�각도

할출시간 정지시간

출
력
할
출
각
도

�����

�����

①�작업�및�마찰�부하�토크 ②�중력에�의한�����������부하�토크

③�편하중에�의한�굽힘�모멘트

４．구동 서보모터

권장 메이커

미쓰비시

야스카와

화낙

구동용의�서보모터에�대해�제조업체�등�
희망사항이�있으시면�문의하여�주십시오�
당사�권장�메이커는�오른쪽의��개입니다��

워크������

테이블직경
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DSR시리즈 선정 의뢰서
(복사하여 사용하여 주세요)
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■ 사용 시 주의사항

￭　본�제품의�사용에�있어서는�적절한�선정과�사용�방법을�준수�해야�합니다�

￭　본�카탈로그에�표시된�사양은�당사�평가방법을�기본으로�한�것이며�고객께서는�탑재되는�실제의�사용�조건에서�문제가�없음을�����
확인하신�후�본�제품을�사용하여�주십시오�

￭　잘못된�조작�및�오사용의�결과는�고장이나�인명�사고를�초래하는�경우가�있습니다��별도의�안전�장치�설치�등�충분한�안전�대책을�
실시하여�주십시오�

￭　윤활류�및�그리스는�처음�����시간��이후�����시간�마다�교환�및�보충을�하여�주십시오��단��운전�시간이�짧은�경우에는�연��회�
교환하여�주시십시오�

￭　구동�방식에�따라�서보�모터의�발열이나�감속기�내부의�발열에�의해�감속기의�표면�온도가�높아지는�경우가�있습니다��표면�온도가�
��℃를�넘지�않도록�냉각할�수�있는�대책을�실시하여�주십시오�

￭　미세한�각도를�반복�운전�할�경우��윤활�조건�및�하중�조건이�예상보다�좋지�않기�때문에�프레팅�����������등이�발생하는�경우가�
있습니다��회전각도가���°이하로�시용하실�경우에는�당사에�문의하여�주십시오��

￭　본�제품의�최종�용도가�무기관련�장비거나�그에�종사하는�조직의�경우에는�「외환관리법」이�정한�수출�규제의�대상이�되는��경우가�
있기�때문에�고객께서�적정한�심사�및�수출�절차를�반드시�받아�주십시오�

￭　운송기기��의료기기��원자력기기�등�본�제품의�고장�또는�오작동이�직접�인명이나�인체에�영향을�미치는�우려가�있는�장치에�적용을�
검토할�때에는�개별�검토가�필요하기�때문에�반드시�당사에�연락하여�주십시오�

￭　안전에�대한�정보�및�상세한�제품�취급방법에�대해서는�취급�설명서에�기재되어�있습니다�

■ 보증

￭　고객께�납품�후��년�또는�운전�개시�후�����시간까지�중에�먼저�도달�할�때까지의�기간�동안�본�제품의�설계�또는�제조상의�부적합으로�
인한�고장이�발생한�것을�당사가�확인한�경우에는�해당�제품의�수리를�당사�부담으로�실시합니다�

￭　전�항의�본�제품의�고장수리는�본제품의�하자에�대한�당사�책임을�규정한�것으로�법률상의�하자�담보�책임에�대신하는�것으로�기타�
비용�생산�보상��주변기기�분해�조립�비용��운송�비용�등�에�대해서는�보증하지�않습니다��별도로�사전에�보증�범위�특약의�계약을�
맺은�경우는�제외�

￭　다음�중�하나에�해당하는�경우��본�제품에�발생한�부적합은�상기의�보증�대상에�해당되지�않기�때문에�유상으로�대응하여�드립니다��

��������소모품�및�당사가�수명에�다되었다고�판단한�부품�오일�시일�등�을�교환하는�경우

��������당사�지정의�적정�사용�조건�또는�사양서에�적힌�적정�사용�조건을�미준수하고�사용한�경우

��������특수�환경�고온��저온��다습��진공��액체��다량의�먼지��부식성·휘발성·인화성�물질��고압·저압�환경�등�에서�본�제품이�사용된�
경우

��������주변�환경에�의한�오염��이물질�부착��송전�등에�기인하는�경우

��������지정한�제품�이외의�윤활제��소모품�등이�본�제품에�사용된�경우

��������당사�이외에�의한�본�제품이�분해��재�조립��수리��개조된�경우

��������본�제품�이외의�기기의�영향에�기인하는�경우

��������화재��지진��낙뢰�등의�천재지변��테러��폭동��공해��염해��가스��황화�가스�등���이상�전압��정전으로�인한�고장�및�손상의�경우

��������기타�본�제품의�설계상�또는�제조상의�부적합이�원인이�아닌�경우

￭　제�항의�고장�수리�경우의�수리·부품�교환�및�대체�보증�기간은�해당�고장이�발생한�본�제품에�잔존하는�보증�기간으로�합니다�
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■ 사용 시 주의사항

￭　본�제품의�사용에�있어서는�적절한�선정과�사용�방법을�준수�해야�합니다�

￭　본�카탈로그에�표시된�사양은�당사�평가방법을�기본으로�한�것이며�고객께서는�탑재되는�실제의�사용�조건에서�문제가�없음을�����
확인하신�후�본�제품을�사용하여�주십시오�

￭　잘못된�조작�및�오사용의�결과는�고장이나�인명�사고를�초래하는�경우가�있습니다��별도의�안전�장치�설치�등�충분한�안전�대책을�
실시하여�주십시오�

￭　윤활류�및�그리스는�처음�����시간��이후�����시간�마다�교환�및�보충을�하여�주십시오��단��운전�시간이�짧은�경우에는�연��회�
교환하여�주시십시오�

￭　구동�방식에�따라�서보�모터의�발열이나�감속기�내부의�발열에�의해�감속기의�표면�온도가�높아지는�경우가�있습니다��표면�온도가�
��℃를�넘지�않도록�냉각할�수�있는�대책을�실시하여�주십시오�

￭　미세한�각도를�반복�운전�할�경우��윤활�조건�및�하중�조건이�예상보다�좋지�않기�때문에�프레팅�����������등이�발생하는�경우가�
있습니다��회전각도가���°이하로�시용하실�경우에는�당사에�문의하여�주십시오��

￭　본�제품의�최종�용도가�무기관련�장비거나�그에�종사하는�조직의�경우에는�「외환관리법」이�정한�수출�규제의�대상이�되는��경우가�
있기�때문에�고객께서�적정한�심사�및�수출�절차를�반드시�받아�주십시오�

￭　운송기기��의료기기��원자력기기�등�본�제품의�고장�또는�오작동이�직접�인명이나�인체에�영향을�미치는�우려가�있는�장치에�적용을�
검토할�때에는�개별�검토가�필요하기�때문에�반드시�당사에�연락하여�주십시오�

￭　안전에�대한�정보�및�상세한�제품�취급방법에�대해서는�취급�설명서에�기재되어�있습니다�

■ 보증

￭　고객께�납품�후��년�또는�운전�개시�후�����시간까지�중에�먼저�도달�할�때까지의�기간�동안�본�제품의�설계�또는�제조상의�부적합으로�
인한�고장이�발생한�것을�당사가�확인한�경우에는�해당�제품의�수리를�당사�부담으로�실시합니다�

￭　전�항의�본�제품의�고장수리는�본제품의�하자에�대한�당사�책임을�규정한�것으로�법률상의�하자�담보�책임에�대신하는�것으로�기타�
비용�생산�보상��주변기기�분해�조립�비용��운송�비용�등�에�대해서는�보증하지�않습니다��별도로�사전에�보증�범위�특약의�계약을�
맺은�경우는�제외�

￭　다음�중�하나에�해당하는�경우��본�제품에�발생한�부적합은�상기의�보증�대상에�해당되지�않기�때문에�유상으로�대응하여�드립니다��

��������소모품�및�당사가�수명에�다되었다고�판단한�부품�오일�시일�등�을�교환하는�경우

��������당사�지정의�적정�사용�조건�또는�사양서에�적힌�적정�사용�조건을�미준수하고�사용한�경우

��������특수�환경�고온��저온��다습��진공��액체��다량의�먼지��부식성·휘발성·인화성�물질��고압·저압�환경�등�에서�본�제품이�사용된�
경우

��������주변�환경에�의한�오염��이물질�부착��송전�등에�기인하는�경우

��������지정한�제품�이외의�윤활제��소모품�등이�본�제품에�사용된�경우

��������당사�이외에�의한�본�제품이�분해��재�조립��수리��개조된�경우

��������본�제품�이외의�기기의�영향에�기인하는�경우

��������화재��지진��낙뢰�등의�천재지변��테러��폭동��공해��염해��가스��황화�가스�등���이상�전압��정전으로�인한�고장�및�손상의�경우

��������기타�본�제품의�설계상�또는�제조상의�부적합이�원인이�아닌�경우

￭　제�항의�고장�수리�경우의�수리·부품�교환�및�대체�보증�기간은�해당�고장이�발생한�본�제품에�잔존하는�보증�기간으로�합니다�

  HI SERIES  HN SERIES   HL SERIES

장치 높이를 억제하는 직교 입력 형 정밀 기어 헤드

Parallel GearⓇ

seriesPGM

seriesINDXIA
  HP SERIES  HD SERIES   HA SERIES



表紙裏表紙

Heavy duty positioner

제로�백래시�초정밀�감속기

DSRseries

■�본�카탈로그에�기재된�사양��치수��성능�등은�예고�없이�변경되는�경우가�있습니다�

ADDRESS: 경기도 시흥시 협력로 241
[경기도 시흥시 정왕동 1242-4 (시화공단 1나 304)] 
TEL: 031-499-4054
FAX: 031-499-4056
www.hannzmotrol.com
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