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磁悬浮输送系统
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设备/手机制造设备/其他领域等。
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X-TRAK特点

降低维护及维修费用

X-TRAK使用领域

精度、速度提升

˙系统设计简单
˙构成简单
˙应用半永久性产品
˙缩短调试时间

˙分辨率1μm
˙速度5m/s（根据系统不同而不同）
˙加速度：~5G（根据系统不同而不同）
˙利用Mover ID实时跟踪

可用于特殊环境
(无尘，真空，高温等)

结构灵活

˙可实现数千克~数吨动子移动
˙模块及磁铁型号多
˙运行灵活，易扩展及分支

˙无粉尘
˙无线动子



托盘+磁铁

线缆

磁铁固定在下端，线圈与线缆一起移动

传感器

线缆

线圈位于下端，磁铁附着在托盘上自由移动

线圈

线圈

托盘

动子(Mover)

托盘+磁铁

模块(Module)
线圈+传感器

线圈
传感器

动子ID(Mover ID)

X-Trak介绍

X-Trak主要参数

X-Trak结构

功率范围

允许负载

速度

加速度

分辨率

使用环境

100W~15kW（220/380VAC）

1kg~Tons(根据电机推力加减)

最大5m/s
(根据电机功率/加载系统的不同而不同)

~5G
(根据电机功率/加载系统的不同而不同)

±1㎛

可用于常规或特殊环境(真空/高温)
支持第三方电机 

结构体积最小化

回原点作业简单
˙支持Inc, Semi-Abs 方式
˙安装HOME传感器缩短回原点时间

性能

维护与降低费用 X-Trak系统

直线电机系统 配置灵活

X-Trak系统X-Trak专门用语

系统配置简单，产品及线缆数量最小化，产品线最大到15kW可满足大部分应用需求。

˙无需适配器/网络调节器，只需驱动器和传感器，
    最少的端口，线缆数量、长度最小化

˙拥有驱动器/马达生产线一站式解决方案
˙动子 ID 自动识别

普通输送系统

接触式载体输送系统 非接触式载体输送系统

突然改变速度时发生冲击 突然改变速度时无冲击

需要周期性更换滚轮 结构半永久性，无需定期更换部件

发生Particle & Slip

多个动子无法单独定位及速度控制

动子移动时发生斜行

No Particle & No Slip

可实现多个动子单独定位及速度控制

直线引导最大可能减少斜行发生

自由设计及
空间利用率

实现多种控制

磁轨多样

具有多种控制功能，如单个动子驱动、同步驱动等。
将生产节拍改善，物流创新的价值赋予设备。

可按照客户要求进行自由设计，
可最大限度地提高空间利用率。

普通结构

多层循环结构

多个动子单独运动
(各个动子可单独速度控制) 多个动子同时运动

其他运输工具及滑轨组成

▫可在一个系统中
组合多种模块
▫动子可分合

▫路径灵活

磁铁尺寸多样

模块容量多样 电机尺寸多样



X-Trak系统配置/产品规格

MM Module 模块

上位控制系统

(单独型)

(扩展型)

X-Trak结构图 X-Trak系统由运动控制器、伺服驱动器、远程IO、Module & Magnet组成。

大中型PLC

运动控制器
LSMMT-E32A/C

伺服驱动器L7MMT
容量[KW]
输入主电源
输入控制电源
额定输出电流
最大输出电流

3Phase AC200[V] ~ 230[V], 50 ~ 60[Hz]
1Phase AC200[V] ~ 230[V], 50 ~ 60[Hz]

速度控制：1：5000

EtherCAT 通讯: 通过FoE / EoE / CoE, DC(Distributed Clock)同步.最小DC周期 : 250[us]
Profile Position Mode, Profile Velocity Mode, Profile Torque Mode, Cyclic Synchronous Position Mode

• 同级别最高标准的CPU处理速度（8.5ns/Step）
• 最多32768点I/O控制
• 拥有高级型、标准型、经济型等多种产品
• 集成编程环境的智能型Software（XG5000）
• 基于Open network的系统解决方案
  - RAPIEnet+（Ethernet，Ethernet/IP，RAPIEnet三合一）
  - Profibus-DP, DeviceNet

独立型运动控制器

分类 项目 规格

处理速度
基本
MOVE
四则运算
个数

程序内存
容量

控制从站 从站 64
通讯方式
通讯周期
支持驱动器

Ethernet
通讯速度
通讯端口
通讯距离 节点间最大距离100m

1个端口
Auto / 10Mbps / 100Mbps
支持EtherCAT CoE伺服驱动器
0.5ms, 1ms, 2ms, 4ms(与主任务周期一致)
EtherCAT(CoE: CANopen over EtherCAT,FoE:File Access over EtherCAT)

10MB(位控程序)，10MB(NC程序)
最大256个
30ns(WORD类型)
5ns(WORD类型)
6.25ns(一般触点及线圈)

• 基本性能配置与XGK CPU相同
• IEC 61131-3标准程序设计语言：
   支持LD、SFC、ST（文本语言）
• 可兼容GLOFA-GM程序（自动转换功能）
• 与XGK系列共享系统组件（模块、基板等）

EtherCAT基础
Smart I/O扩展型

EtherCAT基础
Smart I/O独立型

控制性能

通讯规格

输入输出
安全功能

Digital Input : 8ch, Digital Output : 4ch, Analog Input : 1ch, Analog Output : 2ch
STO (STO1, STO2 输入及EDM输出)

•  扩展型EtherCAT I/O通讯适配器
•  15个数字量IO模块支持TR（SINK/SOURCE），Relay
•  14个特殊IO模块LoadCell，HSC，Temperature，
    Analog外
•  每个节点最多8个模块
•  支持DC5V输出（3.0A）

•  独立型EtherCAT Network I/O
•  由6个型号（模拟量3个，数字量3个）构成
    - Digital: 16 IN/16 OUT, 32IN, 32 TR OUT
      (APS-EC-D232/DT32K/TR32K)
    -Analog：4电压/4电流，8电压，8电流输入/输出
      (APS-EC-AH1S/AH2S/AH3S)
•  全部使用NPN/PNP输入
•  各IO状态显示LED，100Mbps的高速IO处理
•  根据IEC 61131-2规格，耐震动，耐冲击

•  节点间最大距离100m
•  使用电压：DC24V（20.4~28.8，波动5%以内），30mA
•  额定电流：输入5mA，输出0.5A/点，3A/COM
•  响应时间：1msec以下
•  公共端：16点/COM
•  端子台方式：（M3X6螺纹）
•  模拟量电压范围：0~5[V]，1~5[V]，0~10[V]，-10~+10[V]
•  模拟量电流范围：0~20[mA]，4~20[mA]



重量

模块规格/命名规则

模块规格 分类 单位

连续推力

最大推力

磁性吸力

连续驱动电流注2）

注1）

最大电流

重量

注3）

命名规则

重量

系列名称

系列名称

磁悬浮模块

磁悬浮Plate

注1）Air Gap是以从模块表面到磁铁板表面的距离为基准（Tolerance：-1.0mm~+1.0mm）。
注2）Moving Magnet Module可连续驱动电流是以环境温度40[℃]为基准。
注3）在测量Air Gap时，模块表面因Cover Plate制作公差无法精准测量，以从模块底部到磁铁板cover面为准进行测量

40N级

60N级
90N级

170N级

280N级

※ Air gap 1mm 时连续推力

※ Magnet Plate标准尺寸：可根据客户规格变更

磁悬浮Plate尺寸



模块外型尺寸

*B：Air Gap标准=Module Cover与Magnet Cover之间
*C：包含Air Gap的模块安装标准尺寸

*B：Air Gap标准=Module Cover与Magnet Cover之间
*C：包含Air Gap的模块安装标准尺寸

*B：Air Gap标准=Module Cover与Magnet Cover之间
*C：包含Air Gap的模块安装标准尺寸

*B：Air Gap标准=Module Cover与Magnet Cover之间
*C：包含Air Gap的模块安装标准尺寸



产品型号

模块外型尺寸 模块线材

内容 信号 线色1 线色2

模块安装示例

磁铁

模块

模块编码器线缆

模块电源线缆

▪ 模块与模块之间的间隔必须设置为小于磁铁长度
   -磁铁长度≥模块间隔
   -最大安装距离：与磁铁长度相同

※使用PLC I/O Mode时，需要注意模块与模块之间不能停止

*B：Air Gap标准=Module Cover与Magnet Cover之间
*C：包含Air Gap的模块安装标准尺寸

红色
白色
黑色
绿色

黑色
绿色

蓝色
褐色

型号名称

信号 信号 信号 信号

线缆比较

普通线缆

※ 使用编码器扩展线缆时，普通线缆最长31m，柔性线缆最长19m

柔性线缆




	X-Trak Solution_样册_CHS_Cover
	X-Trak Solution_样册_CHS_02_03_202107
	X-Trak Solution_样册_CHS_04_05_202107
	X-Trak Solution_样册_CHS_06_07
	X-Trak Solution_样册_CHS_08_09_202107
	X-Trak Solution_样册_CHS_10_11
	X-Trak Solution_样册_CHS_12_13
	X-Trak Solution_样册_CHS_14_15

