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D-01 Gearbox 감속기의 기술자료 

DGearbox

중실축 웜타입
 (W타입, 축방향 왼쪽)

중실축 웜타입
 (W타입, 축방향 오른쪽)

중실축 웜타입
 (W타입, 축방향 양쪽)

중공축 웜타입
 (WH타입)

Worm Wheel

감속기의 기술자료

감속기의 정의와 역할

Gear를 이용하여 회전수를 바꾸는 변속기로써, 모터의 회전수를 감속시킴과 동시에 토크를 증폭시키는 역할을 하는 기구적인 장치입니다.

Worm Gear는 나사형태의 Worm과 

그것과 맞물리는 Worm Wheel에 의해 

동력을 직각으로 전달합니다.

Worm

Worm Wheel

외형(설치각)의 크기에 따라

Frame Size □60mm Gearbox / Frame Size □70mm Gearbox / Frame Size □80mm Gearbox
Frame Size □90mm Gearbox

축교차 방향에 따라 
   
평행축 감속기 (Parallel Gearbox)

   평행축 감속기는 소형기어드모터에서 가장 일반적으로 많이 사용되고 있는 기구로써 당사에서는 평치차(Spur Gear) 및 

Helical 치차를 사용하고 있습니다. 특히 Helical 치차는 저소음화와 고강도화에 착안하여 채택된 치차입니다. 

소음에 가장 큰 영향을 주는 부분은 빠르게 회전하는 모터 축에 직접 맞물리는 부분으로, 당사는 그 부분에 정밀하게 가공된 Helical 치차를 

적용하여 저소음화를 실현하였습니다.

직교축 감속기 (Worm Gearbox)

   직교축 감속기는 공간이 제한된 장소에 효과적으로 설치할 수 있는 장점을 가지고 있으며 커플링 및 동력전달 부자재를 줄일 수 있어 

원가절감효과를 실현할 수 있습니다. 당사의 제품은 출력축의 모양 및 최대허용토크에 따라 중실축(120W 모터까지 부착)과 

중공축(60W ~ 400W 모터부착)의 두 가지 제품을 구비하고 있습니다.

모터+감속기

DKM 감속기의 종류

일반형 박스타입
 (GB타입)

강력형 박스타입
 (PB타입)

강력형 날개타입
 (PF타입)

초강력형 박스타입
 (HB타입)

초강력형 날개타입
 (HF타입)

울트라강력형 박스타입
 (UB타입)

중간감속기

평치차 HELICAL 치차

 

치절무늬가 축과 평행한 

원통형 치차임

치절무늬가 빗살무늬로써 

평치차보다 물림률이 크기 

때문에 소음이 적고

전달 효율이 커서 강도면에서 

유리합니다.
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감속기 타입별 일람표

평행축 감속기의 최대허용토크 직교축 감속기의 최대허용토크

 

감속기 설치 시의 허용토크는 다음과 같은 식으로 산출할 수 있습니다.

TG = TM x i x η

TG: 감속기의 허용토크   TM: 모터의 허용토크   i: 감속기의 감속비   η: 감속기의 전달효율

기  종 모터 출력 감속기 모델명 Bearing Type Frame Type

평행축
감속기

G Type
일반형

6W 6GBD□MH Metal Bearing Box Type

6W, 10W, 15W 7GBK□BMH Ball Bearing + Metal Bearing Box Type

15W, 25W 8GBK□BMH Ball Bearing + Metal Bearing Box Type

40W 9GBK□BMH Ball Bearing + Metal Bearing Box Type

P Type
강력형

60W~120W
9PBK□BH Ball Bearing Box Type

9PFK□BH Ball Bearing Flange Type

H Type
초강력형

60W~200W
9HBK□BH Ball Bearing Box Type

9HFK□BH Ball Bearing Flange Type

U Type
울트라강력형

250W, 300W, 
400W

10UBK□BH Ball Bearing Box Type

직교축
감속기

W Type
중실축

40W~120W 8WD□BL/BR/BRL Ball Bearing -

60W~200W 9WD□BL/BR/BRL Ball Bearing -

WH Type 중공축

60W~200W 9WHD□-030 Ball Bearing -

150W~200W 9WHD□-040 Ball Bearing -

250W, 300W
400W

10WHD□-040 Ball Bearing -

중간
감속기

15W, 25W 8XD10□□ Metal Bearing Box Type

40W~200W 9XD10□□ Ball Bearing Box Type

감속기의 최대허용토크 및 전달효율 
   
감속기의 출력 토크는 감속비가 커지면 그에 비례해 커지는데 치차(齒車)의 재질이나 그 밖의 조건에 따라 감속기에 가해지는 부하 토크의 크기가 

어느 감속비 이상이 되면 한계에 도달하게 됩니다. 이때의 토크를 최대허용토크라고 합니다. 다음의 그림은 DKM 감속기의 감속비에 따른 토크를

나타내는 그래프입니다.
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2 3 3.6 5 6 7.5 9 10 13 15 18 20 25 30 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200 250 300 360

6GBD□MH - - -

7GBK□BMH - - - - - - - - -

8GBK□BMH - - -

9GBK□BMH - - - - -

9PB(F)K□BH - - - - -

9HB(F)K□BH - - - - - - - - -

10UBK□BH -

Ratio
Model

D-03 Gearbox 감속기의 기술자료 

감속기의 기술자료

회전속도

감속기 출력축에서의 회전속도를 나타내며 모터의 동기회전속도를 감속비로 나눈 값으로 실제 회전속도는 부하의 크기에 따라

2~20% 낮습니다. 회전속도는 다음의 식으로 산출할 수 있습니다.

회전방향

감속기의 출력축 쪽을 바라보았을 때를 기준으로 회전방향을 나타냅니다.

감속기의 출력축은 감속비에 따라 모터 출력축의 회전방향과 같은 방향 또는 

반대 방향으로 회전합니다.

감속기의 회전속도와 회전방향

NG: 감속기의 회전속도 [r/min]

NM: 모터의 회전속도 [r/min]

i: 감속비

반시계방향
(CCW)

시계방향
(CW)

* 중간감속기를 부착할 경우 감속기 출력축의 회전속도는 10분의 1로 감소하지만 회전방향은 바뀌지 않습니다.
감속비 없음

모터축과 같은 방향

모터축과 반대 방향

감속기 출력축 회전방향

-

직교축 감속기의 전달효율

RatioModel

평행축 감속기의 전달효율

* 중간감속기(8XD10M□, 9XD10M□)의 전달효율은 81%입니다.

7.5 10 12 15 18 20 25 30 36 40 50 60 80

9WHD□-030

60% 55%9WHD□-040

10WHD□-040

RatioModel

2 3 3.6 5 6 7.5 9 10 13 15 18 20 25 30 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200 250 300 360

6GBD□MH

81% 73% 66%
7GBK□BMH

8GBK□BMH

9GBK□BMH

9PB(F)K□BH
81% 73% 66% 59%

9HB(F)K□BH

10UBK□BH 81% 73% 66% 59%

Ratio
Model



2 3 3.6 5 6 7.5 9 10 13 15 18 20 25 30 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200 250 300 360

6GBD□MH - - -

7GBK□BMH - - - - - - - - -

8GBK□BMH - - -

9GBK□BMH - - - - -

9PB(F)K□BH - - - - -

9HB(F)K□BH - - - - - - - - -

10UBK□BH -
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감속기의 수명은 부하의 크기와 사용하는 방법에 따라 결정됩니다. 부하의 종류에 따라 다음의 표와 같이 Service Factor를 정하고 

이 값에 따라 감속기의 수명이 달라지게 됩니다. Service Factor란 일반 교류 전동기의 계수(係數)로써 지정된 사용조건에서의 

평균수명을 Service Factor로 나누면 감속기의 수명을 구할 수 있습니다. 예를 들어 일반적인 부하로 하루에 8시간 한방향 연속운전을 

하는 경우 Service Factgor는 1.0 이 되므로 감속기를 최대허용토크와 규정된 온도(감속기 케이스 온도 50℃이하) 이내에서 

사용한다면 평균수명이 그대로 그 감속기의 수명이 됩니다. 그러나 Ball Bearing Type의 감속기를 하루에 24시간 동안 운전하게 될 

경우에는 Service Factor는 1.5가 되므로 수명은 평균수명의 1/1.5로 감소하게 됩니다. 따라서 Service Factor를 고려하여 모터와 감속기 

선정 시 최대허용토크가 충분히 큰 모델을 선정하는 것을 권장합니다.

감속기의 수명과 Service Factor

* 리버서블 모터일 경우엔 5,000 시간

Service Factor와 부하의 예

감속기의 평균수명

 부하조건
 Service Factor

 사용 운전 예
5 hours/day 8 hours/day 24 hours/day

균일하중 0.8 1.0 1.5 한방향 연속운전

경충격/변동하중 1.2 1.5 2.0 빈번한 정역운전

충격하중 1.5 2.0 2.5 순시정역 및 순시정지

Ball Bearing Type* 10,000 hours

Metal Bearing Type 2,000 hours

감속기 출력축에서의 전달 기구인 체인, 치차, 벨트 등을 사용하는 경우에는 그림과 같이 

감속기 출력축에대해 직각방향으로 Overhung 하중이 걸립니다. 감속기 축방향에 가해지는

하중은 Thrust 하중이라고 합니다.

Overhung 하중과 Thrust 하중은 감속기의 베어링에 직접적인 부하로 작용하여 감속기의 수명에 영향을 줍니다. 

Overhung 하중은 아래와 같은 식으로 구할 수 있습니다. 

구동방법에 의한 하중계수

Overhung 하중과 Thrust 하중

W: OVERHANG 하중 [kg]

K: 구동방법에 의해 하중계수 (우측표 참조)

T: Gearbox 출력축에 있어서 전달 동력 [kgfcm]

f: Service Factor (표 참조)

r: 치차, Pulley 등의 유효 반경 [cm]

구동의 방법 K

Chain, Sprocket 1 

Gear 1.25 

V-Belt 1.5 

평Belt 2.5 

Gearbox
OVERHUNG

LOAD

THRUST

LOAD
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D-05 Gearbox 감속기의 기술자료 

감속기의 구동소음값

감속기의 Backlash 소음은 구동 소음값으로 표시될 수 있습니다. 당사 제품 각 모델의 구동 소음값은 다음과 같습니다.

감속기의 백래쉬 소음

감속기의 기술자료

설치치수 한계구동 소음값

70mm 40dB

80mm 42dB

90mm 49dB

참고 i) 구동소음 값은 감속기 측면에서 1m의 거리를 두고 측정한 값입니다. 

     ii) dB은 decibel(데시벨)의 약자로 소리의 상대적인 크기를 나타내는 단위입니다.

     iii) 구동소음 Level의 기준 (참고치)

     20dB --- 나뭇잎이 흔들리는 소리

     30dB --- 심야의 교외

     40dB --- 조용한 공원

     50dB --- 조용한 사무소

산출한 사용 Overhung 또는 Thrust 하중치가 아래의 허용치를 초과하게 되면 축의 내구성이 현저히 떨어져 쉽게 

파손되거나 출력축이 휠 수 있는 등 반복 하중에 의한 기기의 피로 파손을 가져오므로 주의하여 주십시오.

또한 출력축에 직접 부하를 연결하여 사용하는 경우에는 

편단 하중을 고려하여 감속기에 가깝게 부하를 취부하여 주십시오.

전달기구에 Helical Gear, Worm Gear 등을 사용하는 경우에는 

Overhung 하중과 동시에 Thrust 하중의 허용치를 초과하지 않도록 

주의하여 주십시오.

품 명 감속비

허용 OVERHUNG 하중 N 허용 THRUST 하중

N
SHAFT 앞끝에서부터 

10mm
SHAFT 앞끝에서부터 

20mm

6GBD□MH
3 ~ 18 50 80

30
20 ~ 250 120 180

7GBK□BMH
3 ~ 18 80 120

40
25 ~ 180 150 250

8GBK□BMH
3 ~ 18 100 150

50
25 ~ 360 200 300

9GBK□BMH
3 ~ 18 250 350

100
25 ~ 200 300 450

9PBK□BH
9PFK□BH

3 ~ 9 400 500

15012.5 ~ 20 450 600

25 ~ 200 500 700

9HBK□BH
9HFK□BH

50 ~ 200 400 600 150

8WD□BL
8WD□BR
8WD□BRL

10 ~ 60 300 450 100

9WD□BL
9WD□BR
9WD□BRL

10 ~ 60 500 700 150

사용 Overhung 하중치가 상기 허용치를 초과할 경우에는 

다음의 그림과 같이 Overhung하중에 견딜 수 있는 구조로 설치하여 주십시오.

GearboxBELT

UNIVERSAL

JOINT
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모터와 감속기를 그림과 같이 모터와 감속기의 라벨이 같은 방향으로 조립되도록 조립면을 맞춰 

감속기를 살며시 돌리면서 조립하십시오.

이 때 Motor Shaft에 무리한 힘을 가하거나 감속기 내부의 Gear에 Motor Shaft가 부딪히게 되면 

Gear의 손상에 의한 이상음이 발생되고 수명이 저하 되므로 각별히 주의하여 주십시오.

감속기의 부속품인 취부용 볼트를 사용하여 모터에 감속기를 부착합니다. 

이 때 모터와 감속기의 조립 면에 틈이 생기지 않도록 주의하여 주십시오. 

아래의 그림과 같이 볼트는 일정한 한 방향 순이 아니라 

대각선 방향의 순서로 체결하시기 바랍니다.

감속기의 소음에 관한 확인사항
      

무부하 시의 소음

감속기의 백래쉬 소음은 부하 상황에 따라 달라집니다. 예를 들면 무부하일 경우 회전시에 치차가 튀어 연속적으로 치차가 충돌하며 

회전하는 현상에 의해 진동이 생겨 소음이 발생합니다. 이 소음은 마찰부하가 걸리는 것에 의해서 억제될 수 있습니다.     

      
부하와 고정시의 소음 

취부면의 고정상태가 불량인 경우 힘의 편심에 의해 진동이 생겨 소음이 생길 수 있습니다. 부하 상태와 취부면에서의 고정방법 등을 

확인하여 주십시오.

      
치차 손상음

감속기를 모터에 장착할 때 조립면을 잘 맞추어 치절 모양에 따라 감속기를 살며시 돌리면서 장착하여야 하나 이와 같이 장착하지 

않았을 경우 또는 조립 시 과부하 등으로 인해 내부 치차에 손상이 발생한 경우에는 모터 회전시 이상음을 발생하게 됩니다. 

감속기 조립 시에는 치차에 손상이 생기지 않도록 신중하게 취급하여 주십시오.

모터와 감속기의 조립방법

감
속
기
의
 기

술
자
료

Label

올바른 볼트 체결 순서 잘못된 볼트 체결 순서



DGearhbox

D-07 Gearbox 평행축 감속기 

평행축 감속기 

Motor
Output

감속비 3 3.6 5 6 7.5 9 10 12.5 15 18 20 25 30 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200 250

60Hz
r/min

600 500 360 300 240 200 180 144 120 100 90 72 60 50 45 36 30 24 20 18 15 12 10 9 7.2

50Hz 500 417 300 250 200 166 150 120 100 83 75 60 50 41 37 30 25 20 16 15 12 10 8 7.5 6

6W
60Hz

kgfcm
1.0 1.3 1.7 2.1 2.6 3.1 3.5 4.4 5.2 6.3 6.3 7.9 9.5 11.3 12.6 14.3 17.1 21.4 25.7 28.6 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 

50Hz 1.2 1.4 2.0 2.3 2.9 3.5 3.9 4.9 5.9 7.0 7.1 8.8 10.6 12.7 14.1 16.0 19.2 24.0 28.8 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 

Motor
Output

감속비 3 3.6 6 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

60Hz
r/min

600 500 300 240 200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

50Hz 500 416 250 200 166 120 100 83 60 50 41 30 25 20 16 15 12.5 10 8.3

6W
60Hz

kgfcm

1.4 1.6 2.7 3.4 4.1 5.7 6.8 8.2 10.3 12.4 13.5 18.7 22.4 28.1 33.7 37.4 44.9 50.0 50.0 

50Hz 1.7 2.1 3.5 4.4 5.2 7.3 8.7 10.5 13.1 15.8 17.1 23.8 28.6 35.7 42.8 47.6 50.0 50.0 50.0 

10W
60Hz 1.7 2.1 3.4 4.3 5.2 7.2 8.6 10.3 12.9 15.5 16.9  23.5 28.2 35.2 42.2 46.9 50.0 50.0 50.0 

50Hz 2.1 2.5 4.2 5.2 6.3 8.7 10.5 12.5 15.8 18.9 20.6 28.6 34.3 42.8 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 

15W
60Hz 2.5 3.0 5.0 6.2 7.5 10.4 12.5 14.9 18.8 22.5 24.5 34.0 40.8 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 

50Hz 3.5 4.2 7.0 8.7 10.5 14.5 17.4 20.9 26.3 31.5 34.3 47.6 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 

1) 감속기 모델명 □ 안에는 감속비가 들어갑니다.            
2) 위의 표에서 색칠된 범위의 감속비를 선택했을 때 감속기의 출력축은 모터의 출력축과 같은 방향으로 회전합니다. 흰색 바탕 범위의 감속비에서는 감속기 출력축은 모터 
   출력축의 회전방향과 반대방향으로 회전합니다.            
3) 회전속도(r/min)는 모터의 동기회전속도(50Hz:1500r/min, 60Hz:1800r/min)를 감속비로 나누어 계산합니다. 실제 회전속도는 부하의 크기에 따라 표시보다 2~20% 정도 느립니다.

4) N.m의 값은 kgfcm 값에 0.98을 곱하여 구합니다.

1) 감속기 모델명 □ 안에는 감속비가 들어갑니다.            
2) 위의 표에서 색칠된 범위의 감속비를 선택했을 때 감속기의 출력축은 모터의 출력축과 같은 방향으로 회전합니다. 흰색 바탕 범위의 감속비에서는 감속기 출력축은 모터 
   출력축의 회전방향과 반대방향으로 회전합니다.            
3) 회전속도(r/min)는 모터의 동기회전속도(50Hz:1500r/min, 60Hz:1800r/min)를 감속비로 나누어 계산합니다. 실제 회전속도는 부하의 크기에 따라 표시보다 2~20% 정도 느립니다.

4) N.m의 값은 kgfcm 값에 0.98을 곱하여 구합니다.

Frame Size 60mm Model: 6GBD□MH 최대허용토크

Frame Size 70mm Model: 7GBK□BMH 최대허용토크

Dimensions

* 인덕션 모터 부착시의 참고수치입니다.

* 인덕션 모터 부착시의 참고수치입니다.

GType
General
Box Type Gearbox
일반형 박스 타입 감속기



 DKM AC/DC Geared Motor and Gearbox  D-08

Motor
Output

감속비 3 3.6 5 6 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36

60Hz
r/min

600 500 360 300 240 200 144 120 100 72 60 50

50Hz 500 417 300 250 200 167 120 100 83 60 50 42

15W
60Hz

kgfcm

3.0 3.6 5.0 6.0 7.5 9.0 12.5 14.9 17.9 22.5 27.0 29.4 

50Hz 3.5 4.2 5.8 7.0 8.7 10.5 14.5 17.4 20.9 26.3 31.5 34.3 

25W
60Hz 4.5 5.4 7.5 9.0 11.2 13.4 18.7 22.4 26.9 33.8 40.5 44.1 

50Hz 5.5 6.6 9.1 11.0 13.7 16.4 22.8 27.4 32.9 41.3 49.5 53.9 

Motor
Output

감속비 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200 250 300 360

60Hz
r/min

45 36 30 24 20 18 15 12 10 9 7 6 5

50Hz 38 30 25 20 17 15 13 10 8 7 6 5 5

15W
60Hz

kgfcm

32.6 40.8 49.0 61.2 73.4 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 

50Hz 38.1 47.6 57.1 71.4 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 

25W
60Hz 49.0 61.2 73.4 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 

50Hz 59.8 74.8 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 

평
행
축
 감

속
기
 

Frame Size 80mm Model: 8GBK□BMH 최대허용토크

1) 감속기 모델명 □ 안에는 감속비가 들어갑니다.            
2) 위의 표에서 색칠된 범위의 감속비를 선택했을 때 감속기의 출력축은 모터의 출력축과 같은 방향으로 회전합니다. 흰색 바탕 범위의 감속비에서는 감속기 출력축은 모터 
   출력축의 회전방향과 반대방향으로 회전합니다.            
3) 회전속도(r/min)는 모터의 동기회전속도(50Hz:1500r/min, 60Hz:1800r/min)를 감속비로 나누어 계산합니다. 실제 회전속도는 부하의 크기에 따라 표시보다 2~20% 정도 느립니다.

4) N.m의 값은 kgfcm 값에 0.98을 곱하여 구합니다.

Dimensions

Dimensions

* 인덕션 모터 부착시의 참고수치입니다.
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D-09 Gearbox 평행축 감속기

Frame Size 90mm Model: 9GBK□BMH 최대허용토크

Motor
Output

감속비 2 3 3.6 5 6 7.5 9 10 12.5 15 18 25 30 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200

60Hz
r/min

900 600 500 360 300 240 200 180 144 120 100 72 60 50 45 36 30 24 20 18 15 12 10 9

50Hz 750 500 417 300 250 200 167 150 120 100 83 60 50 42 38 30 25 20 17 15 13 10 8 7.5

40W
60Hz

kgfcm
4.6 7.0 8.4 11.6 13.9 17.4 20.9 23.2 29.1 34.9 37.8 52.5 63.0 68.5 76.2 95.2 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 

50Hz 5.6 8.5 10.2 14.1 16.9 21.2 25.4 28.2 35.3 42.3 45.9 63.8 76.5 83.2 92.5 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 

1) 감속기 모델명 □ 안에는 감속비가 들어갑니다.            
2) 위의 표에서 색칠된 범위의 감속비를 선택했을 때 감속기의 출력축은 모터의 출력축과 같은 방향으로 회전합니다. 흰색 바탕 범위의 감속비에서는 감속기 출력축은 모터 
   출력축의 회전방향과 반대방향으로 회전합니다.            
3) 회전속도(r/min)는 모터의 동기회전속도(50Hz:1500r/min, 60Hz:1800r/min)를 감속비로 나누어 계산합니다. 실제 회전속도는 부하의 크기에 따라 표시보다 2~20% 정도 느립니다.

4) N.m의 값은 kgfcm 값에 0.98을 곱하여 구합니다.

평행축 감속기 

Dimensions

일반형 박스타입 감속기

Gearbox Image

* 인덕션 모터 부착시의 참고수치입니다.



 DKM AC/DC Geared Motor and Gearbox D-10 

평
행
축
 감

속
기
 

9PBK□BH

9PFK□BH

Dimensions

Motor
Output

감속비 2 3 3.6 5 6 7.5 9 12.5 15 18 20

60Hz
r/min

900 600 500 360 300 240 200 144 120 100 90

50Hz 750 500 417 300 250 200 167 120 100 83 75

60W
60Hz

kgfcm

7.0 10.5 12.5 17.4 20.9 26.1 31.4 39.4 47.3 56.7 57.1 

50Hz 8.6 12.9 15.5 21.6 25.9 32.4 38.8 48.8 58.5 70.2 70.7 

90W
60Hz 11.3 16.9 20.3 28.2 33.9 42.3 50.8 63.8 76.5 91.8 92.5 

50Hz 12.3 18.4 22.1 30.7 36.9 46.1 55.3 69.4 83.3 99.9 100.6 

120W
60Hz 12.6 18.9 22.7 31.5 37.8 47.3 56.8 71.3 85.5 102.6 103.4 

50Hz 16.3 24.4 29.3 40.7 48.8 61.0 73.2 101.7 122.0 146.4 162.7 

Motor
Output

감속비 25 30 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200

60Hz
r/min

72 60 50 45 36 30 24 20 18 15 12 10 9

50Hz 60 50 42 38 30 25 20 17 15 13 10 8 7.5

60W
60Hz

kgfcm

71.4 85.7 102.8 114.2 142.8 171.4 192.2 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 

50Hz 88.4 106.1 127.3 141.4 176.8 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 

90W
60Hz 115.6 138.7 166.5 185.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 

50Hz 125.8 151.0 181.2 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 

120W
60Hz 129.2 155.0 186.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 

50Hz 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 

1) 감속기 모델명 □ 안에는 감속비가 들어갑니다.            
2) 위의 표에서 색칠된 범위의 감속비를 선택했을 때 감속기의 출력축은 모터의 출력축과 같은 방향으로 회전합니다. 흰색 바탕 범위의 감속비에서는 감속기 출력축은 모터 
   출력축의 회전방향과 반대방향으로 회전합니다.            
3) 회전속도(r/min)는 모터의 동기회전속도(50Hz:1500r/min, 60Hz:1800r/min)를 감속비로 나누어 계산합니다. 실제 회전속도는 부하의 크기에 따라 표시보다 2~20% 정도 느립니다.

4) N.m의 값은 kgfcm 값에 0.98을 곱하여 구합니다.

9PBK□BH/9PFK□BH 최대허용토크 

Gearbox Images

* 인덕션 모터 부착시의 참고수치입니다.

PType
Powerful Box /
Flange Type Gearbox
강력형 박스 / 날개타입 감속기
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D-11 Gearbox 평행축 감속기

9HBK□BH

9HFK□BH

Dimensions Gearbox Images

9HBK□BH/9HFK□BH 최대허용토크

Motor
Output

감속비 3 3.6 6 9 12.5 15 18 20 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180 200

60Hz
r/min

600 500 300 200 144 120 100 90 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10 9

50Hz 500 417 250 167 120 100 83 75 60 50 42 30 25 20 17 15 13 10 8 7.5

60W
60Hz

kgfcm

10.5 12.5 20.9 31.4 39.4 47.3 56.7 57.1 71.4 85.7 102.8 142.8 171.4 192.2 230.6 256.2 300.0 300.0 300.0 300.0 

50Hz 12.9 15.5 25.9 38.8 48.8 58.5 70.2 70.7 88.4 106.1 127.3 176.8 212.2 237.9 285.5 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 

90W
60Hz 16.9 20.3 33.9 50.8 63.8 76.5 91.8 92.5 115.6 138.7 166.5 231.2 277.4 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 

50Hz 18.4 22.1 36.9 55.3 69.4 83.3 99.9 100.6 125.8 151.0 181.2 251.6 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 

120W
60Hz 18.9 22.7 37.8 56.8 71.3 85.5 102.6 103.4 129.2 155.0 186.0 258.4 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 

50Hz 24.4 29.3 48.8 73.2 91.9 110.3 132.3 133.3 166.6 199.9 239.9 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 

150W
60Hz 24.2 29.0 48.3 72.5 90.9 109.1 131.0 131.9 164.9 197.9 237.5 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 

50Hz 28.1 33.8 56.3 84.4 105.9 127.1 152.6 153.7 192.1 230.5 276.6 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 

180W
60Hz 27.4 32.9 54.8 82.2 103.1 123.8 148.5 149.6 187.0 224.4 269.3 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 

50Hz 34.9 41.8 69.7 104.6 131.3 157.5 189.0 190.4 238.0 285.6 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 

200W
60Hz 32.4 38.8 64.7 97.1 121.9 146.3 175.5 176.8 221.0 265.2 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 

50Hz 37.4 44.8 74.7 112.1 140.6 168.8 202.5 204.0 255.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 300.0 

1) 감속기 모델명 □ 안에는 감속비가 들어갑니다.            
2) 위의 표에서 색칠된 범위의 감속비를 선택했을 때 감속기의 출력축은 모터의 출력축과 같은 방향으로 회전합니다. 흰색 바탕 범위의 감속비에서는 감속기 출력축은 모터 
   출력축의 회전방향과 반대방향으로 회전합니다.            
3) 회전속도(r/min)는 모터의 동기회전속도(50Hz:1500r/min, 60Hz:1800r/min)를 감속비로 나누어 계산합니다. 실제 회전속도는 부하의 크기에 따라 표시보다 2~20% 정도 느립니다.

4) N.m의 값에 0.98을 곱하여 구합니다.

평행축 감속기 

* 인덕션 모터 부착시의 참고수치입니다.

HType
High Powerful Box /
Flange Type Gearbox
초강력형 박스 / 날개타입 감속기



 DKM AC/DC Geared Motor and Gearbox D-12

평
행
축
 감

속
기
 

10UBK□BH

Dimensions

Gearbox Images

10UBKㅁBH – 최대허용토크
400W 3Phase 60HZ 

300W 1Phase 60HZ 

300W 3Phase 50HZ 

UType
Ultra Powerful Box /
Flange Type Gearbox
초강력형 박스 / 날개타입 감속기

Motor 
Model

Gearbox 
Model

Gear 
Ratio 3 3.6 5 6 7.5 9 10 12.5 15 18 20 25 30 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180

r/min 600 500 360 300 240 200 180 144 120 100 90 72 60 50 45 36 30 24 20 18 15 12 10

10IDG6-
400F-T

10UBKㅁ
BH

kgfcm 60 75 100 120 150 180 185 225 275 300 300 300 300 350 350 350 400 400 400 400 400 400 400

N.m 5.88 7.35 9.8 11.76 14.7 17.64 18.13 22.05 26.95 29.4 29.4 29.4 29.4 34.3 34.3 34.3 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2

Motor 
Model

Gearbox 
Model

Gear 
Ratio 3 3.6 5 6 7.5 9 10 12.5 15 18 20 25 30 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180

r/min 600 500 360 300 240 200 180 144 120 100 90 72 60 50 45 36 30 24 20 18 15 12 10

10IDGD-
300F-T

10UBKㅁ
BH

kgfcm 60 75 100 120 150 180 185 225 275 300 300 300 300 350 350 350 400 400 400 400 400 400 400

N.m 5.88 7.35 9.8 11.76 14.7 17.64 18.13 22.05 26.95 29.4 29.4 29.4 29.4 34.3 34.3 34.3 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2

Motor 
Model

Gearbox 
Model

Gear 
Ratio 3 3.6 5 6 7.5 9 10 12.5 15 18 20 25 30 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180

r/min 500 417 300 250 200 167 150 120 100 83 75 60 50 42 37.5 30 25 20 16.7 15 12.5 10 8

10IDG7-
300F-T

10UBKㅁ
BH

kgfcm 55 70 95 110 140 170 170 210 250 270 300 300 300 350 350 350 400 400 400 400 400 400 400

N.m 5.39 6.86 9.31 10.78 13.72 16.66 16.66 20.58 24.5 26.46 29.4 29.4 29.4 34.3 34.3 34.3 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2

250W 1Phase 50HZ 

Motor 
Model

Gearbox 
Model

Gear 
Ratio 3 3.6 5 6 7.5 9 10 12.5 15 18 20 25 30 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180

r/min 500 417 300 250 200 167 150 120 100 83 75 60 50 42 37.5 30 25 20 16.7 15 12.5 10 8

10IDGE-
250F-T

10UBKㅁ
BH

kgfcm 50 60 80 100 120 145 150 185 220 240 270 335 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

N.m 4.9 5.88 7.84 9.8 11.76 14.21 14.7 18.13 21.56 23.52 26.46 32.83 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2 39.2

1. 10IDG6-400F : 3상 220/380V 60Hz    2. 10IDG7-300F : 3상 230/400V 50Hz  
3. 10IDG8-300F : 3상 440V 50Hz   4. 10IDGE-250F : 1상 220V 50Hz  5.10IDGD-300F : 1Phase 220V 60Hz
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D-13 Gearbox 평행축 감속기

8(9)WD□BL 8(9)WD□BR 8(9)WD□BRL

직교축 감속기 

Dimensions

Dimensions

Gearbox Images

Motor
Output

감속비 10 12 15 18 25 30 36 50 60

60Hz
r/min

180 150 120 100 72 60 50 36 30

50Hz 150 125 100 83 60 50 42 30 25

15W
60Hz

kgfcm

9.8 11.5 13.9 16.0 21.0 23.8 27.6 36.0 39.6 

50Hz 11.5 13.4 16.2 18.6 24.5 27.7 32.3 42.0 46.2 

25W
60Hz 14.8 17.3 20.8 24.0 31.5 35.6 41.5 54.0 59.4 

50Hz 18.0 21.1 25.4 29.3 38.5 43.6 50.7 66.0 72.6 

Motor
Output

감속비 10 12 15 18 25 30 36 50 60

60Hz
r/min

180 150 120 100 72 60 50 36 30

50Hz 150 125 100 83 60 50 42 30 25

40W
60Hz

kgfcm

23.0 26.9 32.3 37.3 49.0 55.4 64.5 84.0 92.4 

50Hz 27.9 32.6 39.3 45.3 59.5 67.3 78.3 102.0 112.2 

60W
60Hz 34.4 40.3 48.5 55.9 73.5 83.2 96.8 126.0 122.4 

50Hz 42.6 49.9 60.1 69.3 91.0 103.0 119.8 142.9 122.4 

90W
60Hz 55.8 65.3 78.5 90.6 119.0 134.6 153.1 142.9 122.4 

50Hz 60.7 71.0 85.5 98.6 129.5 146.5 153.1 142.9 122.4 

120W
60Hz 62.3 73.0 87.8 101.2 133.0 150.5 153.1 142.9 122.4 

50Hz 80.4 94.1 113.2 130.5 142.9 163.3 153.1 142.9 122.4 

1) 감속기 모델명 □ 안에는 감속비가 들어갑니다.

2) 회전속도(r/min)는 모터의 동기회전속도(50Hz:1500r/min, 60Hz:1800r/min)를 감속비로 

   나누어 계산합니다. 실제 회전속도는 부하의 크기에 따라 표시보다 2~20% 정도 느립니다.

3) N.m의 값은 kgfcm 값에 0.98을 곱하여 구합니다.

1) 감속기 모델명 □ 안에는 감속비가 들어갑니다.

2) 회전속도(r/min)는 모터의 동기회전속도(50Hz:1500r/min, 60Hz:1800r/min)를 감속비로 

   나누어 계산합니다. 실제 회전속도는 부하의 크기에 따라 표시보다 2~20% 정도 느립니다.

3) N.m의 값은 kgfcm 값에 0.98을 곱하여 구합니다.

8WD□BL/□BR/□BRL 최대허용토크

9WD□BL/□BR/□BRL 최대허용토크

* 인덕션 모터 부착시의 참고수치입니다.

* 인덕션 모터 부착시의 참고수치입니다.

WType
Worm Solid
Type Gearbox
중실축 웜타입 감속기



DKM AC / DC Geared Motor and Gearbox  D-14

Motor
Output

감속비 10 12 15 18 25 30 36 50 60

60Hz
r/min

180 150 120 100 72 60 50 36 30

50Hz 150 125 100 83 60 50 42 30 25

15W
60Hz

kgfcm

9.8 11.5 13.9 16.0 21.0 23.8 27.6 36.0 39.6 

50Hz 11.5 13.4 16.2 18.6 24.5 27.7 32.3 42.0 46.2 

25W
60Hz 14.8 17.3 20.8 24.0 31.5 35.6 41.5 54.0 59.4 

50Hz 18.0 21.1 25.4 29.3 38.5 43.6 50.7 66.0 72.6 

직
교
축
 감

속
기
 

Dimensions

9WHD□-030

9WHD□- 030 최대허용토크

Motor
Output

감속비 7.5 10 15 20 25 30 40 50 60 80

60Hz
r/min

240 180 120 90 72 60 45 36 30 22

50Hz 200 150 100 75 60 50 38 30 25 18

60W
60Hz

kgfcm

26.5 34.0 47.9 60.5 69.3 80.6 99.1 113.4 126.0 132.7 

50Hz 32.8 42.1 59.3 74.9 85.8 99.8 122.7 140.4 156.0 132.7 

90W
60Hz 42.8 55.1 77.5 97.9 112.2 130.6 160.5 173.5 163.3 132.7 

50Hz 46.6 59.9 84.4 106.6 122.1 142.1 174.6 173.5 163.3 132.7 

120W
60Hz 47.9 61.6 86.6 109.4 125.4 145.9 179.4 173.5 163.3 132.7 

50Hz 61.7 79.4 111.7 141.1 161.7 188.2 183.7 173.5 163.3 132.7 

150W
60Hz 61.1 78.6 110.6 139.7 160.1 186.2 183.7 173.5 163.3 132.7 

50Hz 71.2 91.5 128.8 162.7 186.5 204.1 183.7 173.5 163.3 132.7 

180W
60Hz 69.3 89.1 125.4 158.4 181.5 204.1 183.7 173.5 163.3 132.7 

50Hz 88.2 113.4 159.6 183.7 214.3 204.1 183.7 173.5 163.3 132.7 

200W
60Hz 81.9 105.3 148.2 183.7 214.3 204.1 183.7 173.5 163.3 132.7 

50Hz 94.5 121.5 171.0 183.7 214.3 204.1 183.7 173.5 163.3 132.7 

1) 감속기 모델명 □ 안에는 감속비가 들어갑니다.

2) 회전속도(r/min)는 모터의 동기회전속도(50Hz:1500r/min, 60Hz:1800r/min)를 감속비로 

   나누어 계산합니다. 실제 회전속도는 부하의 크기에 따라 표시보다 2~20% 정도 느립니다.

3) N.m의 값은 kgfcm의 값에 0.98을 곱하여 구합니다.

Gearbox Image
* 인덕션 모터 부착시의 참고수치입니다.

WHType
Worm Hollow
Type Gearbox
중공축 웜타입 감속기



DGearhbox

 D-15 Gearbox 직교축 감속기

직교축 감속기 

WHType
Worm Hollow
Type Gearbox
중공축 웜타입 감속기

9WHD□-040 최대허용토크 10WHD□-040 최대허용토크

1) 감속기 모델명 □ 안에는 감속비가 들어갑니다.

2) 회전속도(r/min)는 모터의 동기회전속도(50Hz:1500r/min, 60Hz:1800r/min)를 감속비로 

나누어 계산합니다. 실제 회전속도는 부하의 크기에 따라 표시보다 2~20% 정도 느립니다.

3) N.m의 값은 kgfcm의 값에 0.98을 곱하여 구합니다.

* 인덕션 모터 부착시의 참고수치입니다. * 인덕션 모터 부착시의 참고수치입니다.

9WHD□-040 10WHD□-040

Gearbox Image

Dimensions

Motor
Output

Gear Ratio 7.5 10 15 20 25 30 40

Hz r/min
200 150 100 75 60 50 37.5

240 180 120 90 72 60 45

250W 50Hz
kgfcm 100 130 190 240 290 325 305 

N.m 9.80 12.70 18.60 23.50 28.40 31.80 29.90 

300W

60Hz
kgfcm 115 150 215 275 335 375 350 

N.m 11.20 14.70 21.00 26.90 32.80 36.70 34.30 

50Hz
kgfcm 95 125 175 225 270 300 285 

N.m 9.30 12.20 17.10 22.00 26.40 29.40 27.90 

400W 60Hz
kgfcm 125 160 230 295 355 395 375 

N.m 12.20 15.60 22.50 28.90 34.80 38.70 36.70 

Motor
Output

감속비 50 60 80 100

60Hz
r/min

30 25 18.75 15

50Hz 36 30 22.5 18

150W

50Hz
kgfcm 275 305 295 270 

N.m 28.1 31.1 30.1 27.6 

60Hz
kgfcm 230 255 295 270 

N.m 23.5 26.0 30.1 27.6 

180W

50Hz
kgfcm 340 330 295 270 

N.m 34.7 33.7 30.1 27.6 

60Hz
kgfcm 265 300 295 270 

N.m 27.0 30.6 30.1 27.6 

200W

50Hz
kgfcm 350 330 295 270 

N.m 35.7 33.7 30.1 27.6 

60Hz
kgfcm 315 330 295 270 

N.m 32.1 33.7 30.1 27.6 



중간감속기

 DKM AC/DC Geared Motor and Gearbox D-16

중
간
감
속
기
 

Frame Size 80mm Model : 8XD10□□

Frame Size 90mm Model : 9XD10□□

중간감속기 

Dimensions

Gearbox Image

Inter-decimal 
Gearbox 중간감속기

일반 감속기만으로 만들어 낼 수 없는 큰 감속비가 필요한 경우에는 일반 감속기와 함께 중간감속기를 사용해 주십시오. 

중간감속기를 사용하더라도 함께 부착하는 일반 감속기의 최대허용토크가 증가하는 것은 아니며 출력축의 회전속도만 10분의 1로 감소합니다.

모델명의 □ 안에는 함께 부착되는 감속기의 모델 타입명(G, P, Z)이 들어갑니다.




