
UR3

자동화. 최적화.
미세하고 정밀한 작업에 적합한

새로운 산업용 협업로봇 UR3 를 소개합니다.



유니버설 로봇은 산업 자동화의 
새로운 시대를 열고 있습니다. 
비교할 수 없는 유연성과 정확성을 
가진 것은 물론, 테이블 위에 
놓고도 사용할 수 있는 초경량의 6 
축 로봇을 만나보십시오. UR3는 
사람과 함께 나란히 서서 작업이 
가능하며, 정밀한 작업의 자동화에 
최적화되어 있습니다.

로봇 프로그래밍, 설치 및 전용 
작업 보호 공간과 관련된 업무에 
대한 추가비용이 들지 않습니다. 
UR3는 귀사의 자동화 관련 
투자에 대해 업계에서 가장 빠른 
투자회수기간을 보이고 있습니다.

산업용 
협업 로봇
기술의 미래

평균
투자회수
기간

195
일

> 간단한 프로그래밍

> 빠른 설치

> 유연한 배치

> 협업 가능하며 안전한

> 업계에서 가장 빠른 투자회수기간

> 마지막 관절의 무한한 회전

> 일관성있는 제품 품질 보장

> 생산과정의 최적화

> 작업자의 “제 3의 손이 되어줄 조력자”

> 조립

> 납땜

> 접합

> 나사 조임

> 도색

> 픽앤플레이스

> 수공구 작동

> 실험실 작업

> 가스배출후드 작업

> 연마

> 몰딩

활용 작업반경

장점

탑재량 회전

360°  
1초에 

2  안전을 염두에 둔 설계

UR3는 압력에 민감하게 제조되어 최소 50 뉴턴 이상의 압력을 감지하면 바로 
작동을 멈춥니다. 이러한 기능으로 UR3는 값비싼 안전 장치 없이도 사용할 수 
있습니다. (사전 위험 평가 실시 후)

1  초경량, 고성능

UR3의 3 kg 탑재량과 500 mm 작업반경은 고정밀 생산을 가능하게 합니다.
UR3는 UR의 다른 제품들과 동일한 기술로 제작 되었으나 부피는 훨씬 
작아졌기 때문에 한정된 공간에서 로봇을 이용할 수 있는 무한한 기회를 
제공합니다. UR3는 필요에 따라 새로운 작업장으로 쉽게 이동시켜 사용 가능한 
11 kg 의 초경량 로봇 팔입니다.

3  제품 품질 개선

같은 양의 접착제를 지속으로 정확하게 투여하는 작업 같은 경우, 사람의 
능력으로는 한계가 있습니다. UR3는 언제나 한결같은 압력을 유지할 수 
있습니다. 이는 제품의 일관된 품질을 보장하고 생산비용을 감소시키며, 
귀사의 생산 작업에 최적화될 수 있습니다. 

4  무한한 회전

UR3 로봇 팔의 마지막 관절에 간단하게 장착만 하면 조립공정의 값비싼 툴 
없이도 계속 회전할 수 있습니다. UR3는 정확한 회전력으로 나사를 집고, 
장착하고, 조입니다.

UR3의 작동을 직접 
확인하십시오

500 mm 3 kg



UR10UR5UR3

산업용 협업 로봇 전 기종

유니버설 로봇은 UR 제품군에 혁신적인 

소형 로봇 UR3를 추가했습니다. UR5 

와 UR10 에서 구현된 동일한 안전성과 

사용상의 장점들이 이제 작업대와 테이블 

위에서도 실현 가능합니다. 소형의 UR3

는 작업자들에게 “제 3의 손 역할을 하는 

조력자”가 되어, 기존에 두 명이 했어야 

하는 작업을 혼자서도 가능하게 합니다. 

작업공간이 협소한 곳에서도 자동화된 

고성능의 툴로써 UR3를 사용할 수 있는 

다양한 옵션을 확인하십시오.

UR3 기술 사양

작업반경 500 mm 6 축 관절형 로봇 팔

중량 : 11 kg 

탑재량 : 3 kg 

작업반경 : 500 mm

관절 범위 : +/- 360°
마지막 관절의 무한 회전

속도 : 모든 손목 관절 : 360도/초
그 외 기타 관절 : 180도/초
툴: 보통 1 m/초. 39.4 인치/초

반복성 : +/- 0.1 mm

밑넓이 : Ø118 mm

자유도: 6 개의 회전관절

컨트롤박스 사이즈  
(폭x높이x깊이) : 

475 mm x 423 mm x 268 mm

I/O ports:
디지털 인
디지털 아웃
아날로그 인
아날로그 아웃

컨트롤박스
16
16
2
2

툴 연결
2
2
2
-

I/O 전원 공급 : 컨트롤박스는 24 V 2A이며, 툴은 12 V/24 V 600 mA

커뮤니케이션 : TCP/IP 100 Mbit: IEEE 802.3u, 100BASE-TX
이더넷 소켓 과 모드버스 TCP

프로그래밍 : 사용자 친화적인 12 인치 터치 스크린 폴리스코프  
그래픽 유저 인터페이스(GUI) 장착 

소음 : 비교적 무소음

IP 분류 : IP64

전력 소비 : 일반적인 프로그램 사용시 약 100 와트

협업 작업 : 15 가지의 진화된 조절 가능한 안전 기능

재질 : 알루미늄, PP 플라스틱

온도 : 섭씨 0도에서 50도 사이에서 작동

전력 : 100-240 VAC, 50-60 Hz

배선 : 로봇과 컨트롤박스 사이의 배선 (6 m)
터치스크린과 컨트롤박스 사이의 배선 (4.5 m)

*) �오랜 시간 빠른 속도로 작업할 시에는 주변의 온도가 낮아야 합니다.

Universal Robots (Singapore) Pte. Ltd.
#03-36/37, 20 Science Park Road
Teletech Park, Science Park II
S117674 Singapore

+65 66 35 72 70
ur.apac@universal-robots.com
www.universal-robots.com

유니버설로봇, UR3, UR5, UR10은 

유니버설로봇사의 트레이드 마크입니다.

Follow us:

지역 대리점은 아래에서 찾을 수 있습니다:

www.universal-robots.com
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https://twitter.com/Universal_Robot

