


소형 리니어 액츄에이터

다양한 드라이브와 조합
가능

Open Loop/Closed
Loop 선택 가능

수직 및 수평 축의 최고의
활용

고 강성 LM 가이드 적용
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1. 소형  리니어  액츄에이터

2. 다양한 드라이브 타입과 조합

3. 고 강성의 LM 가이드 적용

ELA 시리즈는 기구부를 일체화 시킨 소형 직교 로봇 제품입니다. 비교적 짧은 스트로크 사용시 따로 
액츄에이터를 사용할 필요가 없습니다.

ELA 시리즈는 사용 용도, 시스템 구성에 따라 이레텍의 다양한 드라이브와 조합이 가능합니다.

ELA 시리즈는 고 강성 와일드 타입의 LM 가이드가 적용 되었습니다. 리니어 모션 블록의 폭이 넓고 긴 
전장으로 인해 정격 하중과 허용 모멘트를 늘렸습니다.

품명

*이외의 스트로크는 본사에 문의 바랍니다.

스트로크 (mm)
ELA 20

ELA 28

ELA 42

ELA 56

ELA와 Ether CAT ELA와 EDB-MINI

25

30

50

60
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4. Open Loop / Closed Loop 선택 가능

5. 다양한 활용도

고객의 사용 용도에 따라 고 성능 광학식 엔코더를 선택할 수 있습니다. 엔코더의 해상도는 기본 10,000ppr, 
최대 40,000ppr 입니다.

ELA 시리즈는 다양한 산업군에 많은 활용이 가능합니다. 또한 따로 설계가 필요하지 않기 때문에 시간과 
비용을 절감할 수 있습니다.

Centering

Dispenser

Camera Focusing

Press
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ELA 제어타입

엔코더 사용 유무

모터 사이즈

드라이브 타입

엔코더 분해능

스트로크

ELA28E - MNC - A - 30ST

ERAE-TECH LINEAR ACTUATOR

20 - 20mm
28 - 28mm
42 - 42mm
56 - 56mm

EX 
CP
MN
ET3

   E
-  

P
C

ET3

: EXCEL
: COMPACT
: MINI
: Ether CAT

: 엔코더 사용
: 엔코더 사용하지 않음

A - 10,000 ppr
B - 16,000 ppr
C - 20,000 ppr
D - 40,000 ppr
E - 8,192 ppr

ELA20
ELA28
ELA42
ELA56

25
30
50
60

: 스텝/디렉션 펄스열 입력
: RS 485 시리얼 통신 제어
: Ether CAT

1

1

3

2

4

6

7

5

2 3 4 5 6 7

* 기타 lead나 스트로크 사양은 본사로 문의
   부탁드립니다.
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ELA20

ELA28

제품 조합 형번코드

제품 조합 형번코드

드라이브 타입

드라이브 타입

엔코더 사용

엔코더 사용

엔코더 분해능

엔코더 분해능

ELA20-EXC-A-25ST

ELA20-EXP-A-25ST

ELA20-CPC-A-25ST

ELA20-CPP-A-25ST

ELA20-MNC-A-25ST

ELA20-MNP-A-25ST

ELA20-ET3-A-25ST

ELA20E-EXC-A-25ST

ELA20E-EXP-A-25ST

ELA20E-CPC-A-25ST

ELA20E-CPP-A-25ST

ELA20E-MNC-A-25ST

ELA20E-MNP-A-25ST

ELA20E-ET3-A-25ST

ELA28-EXC-A-25ST

ELA28-EXP-A-25ST

ELA28-CPC-A-25ST

ELA28-CPP-A-25ST

ELA28-MNC-A-25ST

ELA28-MNP-A-25ST

ELA28-ET3-A-25ST

ELA28E-EXC-A-25ST

ELA28E-EXP-A-25ST

ELA28E-CPC-A-25ST

ELA28E-CPP-A-25ST

ELA28E-MNC-A-25ST

ELA28E-MNP-A-25ST

ELA28E-ET3-A-25ST

EDB-EXCEL-C

EDB-EXCEL-P

EDB-COMPACT-C

EDB-COMPACT-P

EDB-MINI-C

EDB-MINI-P

EDB3-EtherCAT

EDB-EXCEL-C

EDB-EXCEL-P

EDB-COMPACT-C

EDB-COMPACT-P

EDB-MINI-C

EDB-MINI-P

EDB3-EtherCAT

EDB-EXCEL-C

EDB-EXCEL-P

EDB-COMPACT-C

EDB-COMPACT-P

EDB-MINI-C

EDB-MINI-P

EDB3-EtherCAT

EDB-EXCEL-C

EDB-EXCEL-P

EDB-COMPACT-C

EDB-COMPACT-P

EDB-MINI-C

EDB-MINI-P

EDB3-EtherCAT

O

O

O

O

O

O

O

O

O

O

O

O

O

O

A : 10000   

B : 16000   

C : 20000   

D : 40000   

E : 8192

A : 10000   

B : 16000   

C : 20000   

D : 40000   

E : 8192
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ELA42

ELA56

제품 조합 형번코드

제품 조합 형번코드

드라이브 타입

드라이브 타입

엔코더 사용

엔코더 사용

엔코더 분해능

엔코더 분해능

ELA42-EXC-A-25ST

ELA42-EXP-A-25ST

ELA42-CPC-A-25ST

ELA42-CPP-A-25ST

ELA42-MNC-A-25ST

ELA42-MNP-A-25ST

ELA42-ET3-A-25ST

ELA42E-EXC-A-25ST

ELA42E-EXP-A-25ST

ELA42E-CPC-A-25ST

ELA42E-CPP-A-25ST

ELA42E-MNC-A-25ST

ELA42E-MNP-A-25ST

ELA42E-ET3-A-25ST

ELA56-EXC-A-25ST

ELA56-EXP-A-25ST

ELA56-ET3-A-25ST

ELA56E-EXC-A-25ST

ELA56E-EXP-A-25ST

ELA56E-ET3-A-25ST

EDB-EXCEL-C

EDB-EXCEL-P

EDB-COMPACT-C

EDB-COMPACT-P

EDB-MINI-C

EDB-MINI-P

EDB3-EtherCAT

EDB-EXCEL-C

EDB-EXCEL-P

EDB-COMPACT-C

EDB-COMPACT-P

EDB-MINI-C

EDB-MINI-P

EDB3-EtherCAT

EDB-EXCEL-C

EDB-EXCEL-P

EDB3-EtherCAT

EDB-EXCEL-C

EDB-EXCEL-P

EDB3-EtherCAT

O

O

O

O

O

O

O

O

O

O

A : 10000   

B : 16000   

C : 20000   

D : 40000   

E : 8192

A : 10000   

B : 16000   

C : 20000   

D : 40000   

E : 8192
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2-Phases Bipolar

100

B

2.55

0.5

5.1

1.5

0.02

4

2.01

1.5

1.34

0.85

0.0254

5.08

3.7

1.5

2.5

4.3

0.03175

6.35

2.4

3

0.85

4

0.0254

4

V

A

Ohm

mH

mm

mm

Mohm

ºc

ELA 20 ELA 28 ELA 42 ELA 56UnitSpecification
Motor Phase

Rated Voltage
Rated Current

Resistance
Inductance

Linear travel per step
Lead screw lead

Insulation Resistance
Insulation Class

ELA 모터사양

모터 수명 그래프

* 인서트 재질은 Delrin이나 Peek입니다. Peek 인서트 재질은 아래의 Torlon 그래프를 참고 하시면 됩니다. 
   인서트 재질의 변경사항은 따로 문의 주시기 바랍니다.
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O

O

O

O

O

O

O

X

O

O

X

X

O

O

O

O

EXCEL COMPACT MINIEther CAT

ELA 20

ELA 28

ELA 42

ELA 56

EDB-EXC/P

EDB-MNC/P

EDB-CPC/P

EDB-Ether CAT

EDB-EXCEL

EDB-MINI

EDB-COMPACT

* C : RS 485 / P : 펄스열 입력
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* 도면의 2D, 3D 파일은 홈페이지에서 확인하시기 바랍니다.
* ELA20 시리즈에서는 엔코더 타입을 제공하지 않습니다. 

ELA20

5559-04
MOTOR
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ELA28

ELA28E

5559-04
MOTOR

5559-04
MOTOR

SMR-09
ENCODER

* ELA28 시리즈에서는 Flying wire가 아닌 Connector타입 모터가 제공됩니다.
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ELA42

ELA42E

5559-04
MOTOR

5559-04
MOTOR

SMR-09
ENCODER
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ELA56

ELA56E

5559-04
MOTOR

5559-04
MOTOR

SMR-09
ENCODER
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ELA20

사양 Unit ELA20

Stroke

Lead

최대 가반 무게

최대 추력

최대 유지력

최고 속도

최대 가감속

반복위치 정도

Lost Motion

스크류 타입

가이드 타입

사용 온도 범위

모터 사이즈

엔코더 기본 분해능

무게

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

mm

mm

kg

N

N

mm/s

sec

mm

mm

ºc

mm

ppr

g

25

4

0.5

10

5

25

0.1

±0.015

±0.02

Lead screw

LM 가이드

5-50

20

엔코더 없음

150

* 기타 Stroke나 Lead의 경우 본사로 문의 부탁드립니다.

EXCEL COMPACT Ether CAT MINI

사용 가능한 드라이브 타입
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ELA28

사양 Unit ELA28(E)

Stroke

Lead

최대 가반 무게

최대 추력

최대 유지력

최고 속도

최대 가감속

반복위치 정도

Lost Motion

스크류 타입

가이드 타입

사용 온도 범위

모터 사이즈

엔코더 기본 분해능

무게

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

mm

mm

kg

N

N

mm/s

sec

mm

mm

ºc

mm

ppr

g

30

5.08

1.25

30

12

30

0.1

±0.015

±0.02

Lead screw

LM 가이드

5-50

28

10,000

300

* 기타 Stroke나 Lead의 경우 본사로 문의 부탁드립니다.

EXCEL COMPACT Ether CAT MINI

사용 가능한 드라이브 타입
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ELA42

사양 Unit ELA42(E)

Stroke

Lead

최대 가반 무게

최대 추력

최대 유지력

최고 속도

최대 가감속

반복위치 정도

Lost Motion

스크류 타입

가이드 타입

사용 온도 범위

모터 사이즈

엔코더 기본 분해능

무게

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

mm

mm

kg

N

N

mm/s

sec

mm

mm

ºc

mm

ppr

g

50

6.35

5

120

50

50

0.1

±0.015

±0.02

Lead screw

LM 가이드

5-50

42

16,000

820

* 기타 Stroke나 Lead의 경우 본사로 문의 부탁드립니다.

EXCEL COMPACT Ether CAT

사용 가능한 드라이브 타입
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ELA56

사양 Unit ELA56(E)

Stroke

Lead

최대 가반 무게

최대 추력

최대 유지력

최고 속도

최대 가감속

반복위치 정도

Lost Motion

스크류 타입

가이드 타입

사용 온도 범위

모터 사이즈

엔코더 기본 분해능

무게

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

mm

mm

kg

N

N

mm/s

sec

mm

mm

ºc

mm

ppr

g

60

4

15

300

150

60

0.1

±0.015

±0.02

Lead screw

LM 가이드

5-50

56

16,000

1750

* 기타 Stroke나 Lead의 경우 본사로 문의 부탁드립니다.

EXCEL Ether CAT

사용 가능한 드라이브 타입
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CS-428

RS485 Converter

PC

Photosensor

4. ENCODER

5. LIMIT/SD

6. I/O

7. RS 485

3. MOTOR

2. POWER

1. BRK

전원공급

Brake

EDB-EXCEL-C

EDB-COMPACT-C

CS-428

RS485 Converter

PC

2. ENCODER

3. MOTOR

4. POWER

1. I/O

Pin 1, 2

전원공급

입력 / 출력

입력 / 출력
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Pin 1, 2
4. LIMIT

5. MOTOR

1. POWER

2. I/O

3. ENCODER

Photosensor
입력 / 출력

전원공급

CS-428

RS485 Converter PC

EDB-MINI-C
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1. EMCL-IDE를 실행하십시오. EMCL-IDE는 이레텍 공식 홈페이지에서 다운로드 할 수 있습니다.

2. 상단의 탭에서 Setup–Options을 클릭하셔서 Options창을 여신 후  Connection을 클릭하십시오.

모터의 제어를 위한 파라미터들은 ELA Series 펌웨어 매뉴얼을 참고하시기 바랍니다.
EMCL-IDE 및 제공 소프트웨어 EraeMotionTuner는 www.erae-tech.com 소프트웨어 
자료실에서 다운받으실 수 있습니다.

3. 좌측의 그림과 같은 화면이 나옵니다. 통신 포트는 
    자동적으로 빈 포트를 찾습니다. 기본 통신속도는 9600
    입니다. 다른 속도 값을 지정하셨다면 그에 맞는 통신 
    속도로 맞춰 주신 후 OK를 누릅니다.

4. 화면 상단 좌측의 Start를 클릭하시면 통신이 연결되어
   있는 제품의 정보가 우측의 그림과 같이 나타나게 됩니다.   
   이 제품의 정보위에 마우스를 대고 더블클릭 하신 후 새로 
   나타나는 창에서 OK를 클릭하면 해당제품의 통신이 
   연결됩니다. 

5. 아래 그림의 파란 박스의 우측 아이콘(DISASSEMBLE)이
    현재 제품에 있는 세팅 값을 EMCL 창으로 불러오는 
    기능이고, 좌측 아이콘 (DOWNLOAD)는 EMCL창에서  
    수정된 세팅 값을 제품으로 넣어주는 기능입니다. 
    DISASSEMBLE 버튼을 눌러 현재 있는 프로그램을 
    불러오거나 DOWNLOAD 버튼을 눌러 새로운 프로그램을
    드라이브에 저장할 수 있습니다.




